Criterios de seleccion de los operadores para
persianas enrollables

Para la seleccion de un operador tubular destinado a la maniobra eléctrica de una persiana enrollable, es preciso conocer:
1. El peso por m2 del material utilizado
2. La superficie de la persiana
3. El tipo de eje de enrollamiento utilizado

Peso por m2 del material utilizado

La estructura de los productos a motorizar necesita fuerzas de elevacion diferentes. Para una misma
superficie de persiana no se utiliza el mismo operador, porque el peso por m2 es diferente si el
material es madera, pldstico o aluminio.

Para elegir un operador, es preciso, pues, en primer lugar conocer el peso por m2 de la persiana.

Superficie de la persiana

Para determinar el peso total de la persiana, se debe calcular su
superficie, es decir:

- Altura de abertura + 15 cm correspondientes al interior de cajon
- Anchura entre guias (medida a fondo de guia).

(Aﬂjra en m + 0,15m) x (Anchura en m) x (peso@= Peso persiana

superficie

Tipo de eje

La fuerza de elevacién de un motor disminuye cuando crece el didmetro de enrollamiento. Es pues
recomendable seleccionar el tubo mds pequeno posible, compatible con la instalacion, puesto que
éste es también funcion del producto a motorizar.

Calculo

2,2m+0,15mx2m=4,7m?

altura total + ancho = superficie
4,7m? x 5Kgm?2 = 23,5Kg
superficie peso/m? = peso total persiana

Ejemplo practico

Persiana aluminio de 5 Kg/mZ.
Altura de la persiana: 2,20 m.
Anchura de la persiana: 2 m.
Eje de enrollamiento: @ 65 mm.

= =
=
=)

(]

Gga enkg 5 10 15 20 % 30 3 10 1 50
EIE L1 ‘ [ l [ 1 [ l L1l l [ | l N B ‘ .| ‘ .| ‘
ARIES MARS | VULCAN |
| | | | | |
ARIANE CERES JET ATIAS METEOR
0XIMO 0XIMO 0XIMO 0XIMO 0XIMO
| | | | | | | | |
ARIANE CERES IET ATLAS METEOR GEMINI
0XIMO OX. OX. 0XIMO 0XIMO 0XIMO
| | | | | | | | |
ARIANE | ceres | yer | ATLAS METEOR GEMINI
0XIMO ox | ox | 0XIMO 0XIMO OXIMO
| | | | | | | | |
ARIANE CERES | JET ATLAS METEOR GEMINI
0XIMO OX. OX. 0XIMO 0XIMO 0XIMO

OPERADOR SELECCIONADO = ATLAS 6 0XIMO
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Persianas enrollables: 0-50 kg
Llama de hasta 12 mm de grosor (LS 40 - 8 mm)

(arga enkg 5 10 15 20 25 30 35 Lo 45 50
EJE|IIII‘IIII!I ! I!IIII!IIII!IIIIIIII|IIII|IIII
m ARIES 414 | MARS 9/14 VULCAN 13/8 |
\ \ \ \ \
ARIANE 6/17 CERES 8/17 JET 10117 ATLAS 15117 METEOR 20/17
0XIMO 6/17 0XIMO 10/17 0XIMO 10117 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17
JET CSI 10117‘ JET CSI 19l17 JET CSI 10017 | METEOR (SI 20117 MFrEOR sl 20117‘
ARIANE 6117 CERES 8/17 JET 1017 ATLAS 15/17 METEOR 20/17 GEMINIS 2517
0 60 0XIMO 6/17 X. 1017 X.1017 0XIMO 15117 0XIMO 20/17 0XIMO 30/17
‘ JET CSI 10117 ‘ JE‘T cs1 1017 JEr‘ sl 1onr METEOR (S‘I 2017 METEOF sl 20117 | HELIOS CSI 30‘I17
ARIANE 6/17 CERES 8/17 | JET 10117 ATLAS 15/17 METEOR 20117 GEMINIS 257
0XIMO 6/17 X. 1017 X. 1017 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17 0XIMO 30/17
JET CSI 10117 JET (110117 | JET CSI 1017 METEOR CSI 2017 METEOR CSI 20/17 HELIOS CSI 3017
\ \ \ | \ \ \ |
ARIANE 6/17 CERES 87| JET10M7 ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINIS 25117
0 70 0XIMO 6/17 X. 10117 X.10n7 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17 0XIMO 30117
1E1" sl 1o0n7 | JET G| 10‘117 JET CS1 10017 METEOR ‘CSI 2017 METEOR‘ sl 20n7 HELIOS ‘(SI 3017

= 0ximo
la gama Oximo esta disponible en las tecnologias io, RTS y WT

(arga en Kg T 1T IT zT 2T 3T BT 40 IT sr
EJE|IIIIIIII‘IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIIIIII
m ARIES 4/14 MARS 9/14 VULCAN 13/8 |
| |
ARIANE 6/17 CERES 3117 JET 10117 ATLAS 15/17 METEOR 2017
0XIMO 6/17 X.10117 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17
‘IETCSI 1017 | JET c5| 10117 JETCSI 10/17‘ IV‘IEI'EOR csl zon‘? | METEOR ‘c5| 20117 |
ARIANE 6/17 cmss 8N7 | JET10N7 ATLAS 1517 METEOR 20/17 GEMINIS 2517
¢ 60 0XIMO 6/17 X.10n7 | X10i7 0XIMO 15117 0XIMO 20/17 0XIMO 3017
JET ¢Sl 1017 | JETCS‘I 10017 | JET €SI 10/17 ME'I"EOR sl 2017 ‘ r‘JIETEOR sl 2011‘7 I-‘IElIOS (sI 3017 |
ARIANE 6/17 CERES 8117 |  JET 10017 ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINIS 25/17
0XIMO 6/17 X. 1017 | ‘X017 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17 0XIMO 3017
JET ¢Sl 1017 | JETCI 10(17 JET CS1 10117 METEOR ‘CSI 20117 | METEOR‘(SI 20117 HELIOS C‘SI 30017
ARIANE 6/17 CER. 8117 | JET 1017 ATLAS 1517 METEOR 20/17 GEMINIS 25/17 HELIOS 30/17
g 70 0XIMO 6/17 x1on7 | X007 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17 0XIMO 3017 0XIMO 30/17
1.l JETCSI METEOR CSI 20117 METEOR (SI 20117 HELIOS Sl 30/17 HELIOS CS1 30/17

I \CSI o \ [ [ \ \ \ \ \ \

= 0ximo
La gama Oximo esta disponible en las tecnologias io, RTS y WT

« Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

+ El coeficiente de seguridad por rozamientos ya estd considerado en los dbacos.

» Los dmbitos de utilizacion de nuestros operadores sélo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcion de las condicio-
nes de cada instalacion.



Persianas enrollables: 0-50 kg
Lama de 12 a 15 mm de grosor

EJE rrTIeanngIIIIITIIIIITIIIIZTIIIIZTIIIIBTIIIIBTIIII‘TIIIIITIIIISF

ARIANE 6II7 CERES 8/17 | JET ATLAS 15/17 METEOR 20/17 GEMINIS 25117 HELIOS 3017
@ 70 0XIMO 6 X107 | X.1017 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17 0XIMO 30/17 0XIMO 30/17
JET CSI 10I17 JETCSIon7 | JETCSI METEOR (Sl 20/17 METEOR (SI 20/17 HELIOS CSI 3017 HELIOS CSI 30117
| | | | | |
ARIANE 6117 CERES JET ATLAS 15/17 METEOR 20/17 GEMINIS 25117 HELIOS 30/17 APOLLO 3517
0 80 0XIMO 6/17 X. 1017 | X 10117 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17 0XIMO 30/17 0XIMO 30/17 OXIMO Lof17
JET CS1 10117 JFT ol | JETCSE ! METEOR CS, 20017 M‘EI'EOR sl 20I17‘ HELIOS CS‘I 3017 I‘lElIOS Sl 3017 ‘ MARINER CSI h‘ﬂlﬁ
ARIANE 6/17 CERES JET ATLAS 1517 METEOR 20II7 GEMINIS 25117 HELIOS 3017 APOLLO 35/17
0 89 0XIMO 6/17 X.10/17 | X.10/17 | OXIMO15/17 0XIM 0XIMO 30/17 0XIMO 30/17 0XIMO LoN7
JET CSI 10\[17 i3] C‘SI JETCl M‘ETEOR sl 20n7 METEOR (SI 2\0[17 HElIO‘S Sl 3017 | HELIOS CSI 30I17‘ MARI‘NER sl gonr |

= 0ximo
la gama 0ximo esta disponible en las tecnologias io, RTS y WT

(arga en KET 10 T 20 2r 30 T 4o l}r 50
|IIIIIII! IIIII|IIIIIIII|IIIIIIII|IIIIIIII|

[ [ [ [ [ [ [ [
JET10N7

\
ARIANE 6/17 (ERES 87 ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINIS 257 HELIOS 30/17
g 70 0XIMO 6/17 X 1017 | X1017 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17 0XIMO0 30/17 0XIMO 30/17
JET CSI 1‘0117 ‘JET sl JET C‘SI ME[EOR‘ Csl 207 ‘ METEOR (SI 2?[17 HElI‘OS sl 3017 HELIOS CSI ‘30I17 ‘
ARIANE 6/17 (ERES | JET ATLAS 15117 METEOR 20117 GEMINIS 2517 HELIOS 30/17 APOLLO 35/17
¢ 80 0XIMO 6/17 X107 | X.1017 0XIMO 15/17 0XIMO 20/17 0XIMO 30/17 0XIMO 3017 OXIMO L0/17
JET CSI 10‘I17 JET C‘SI JETCSI ‘METEOR csl 20IT7 METEOR (‘SI 20017 I"IElIOS sl 30n7 ‘ HELIOS CS‘I 3017 MARI‘NER Sl onr |
ARIANE 6/17 CERES JET ATLAS 15/17 METEOR 20/17 GEMINIS 2517 HELIOS 30/17 APOLLO 35/17 MARINER 40017
g 89 0XIMO 6/17 X 10A7 | X.10/17 | OXIMO 15117 0XIMO 20/17 0XIMO 30/17 0XIMO 30/17 OXIMO L0/17 OXIMO L0/12
JET CSI 10l1‘7 JETCSI | JETCSI METE?R sl 2017 ME‘TEOR CS120/17|  HELIOS CSI 3(\)/17 HELIOS ‘CSI 30017 MARI‘NER Sl gonr ‘MARINER Sl uom‘
= 0ximo

La gama Oximo esta disponible en las tecnologias io, RTS y WT

- Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

* El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los dbacos.

» Los ambitos de utilizacion de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcion de las condicio-
nes de cada instalacion.
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Persianas enrollables: 50-100 kg
Lama de hasta 12 mm de grosor

Garga en kg 55 60 6|§ 70 T sr 85 90 9|s 1To
EIE IIII‘IIII!IIII‘IIIIIIII‘IIII‘IIII!IIII!IIII‘IIII‘
METEOR GEMINIS 25117 HELIOS 3017 APOLLO 35/17
¢ 50 0XIMO 20/17 OXIMO 3017 OXIMO 30/17 OXIMO L0/17
METEOR S| HELIOS CS1 30117 HELIOS CS1 30117 MARINER CSI 40/17
\ \ \ \ \ \ \ \ \
GEMINIS 25117 HELIOS 3017 APOLLO 35/17 MARINER 50/17 VECTRAN 5012
g 60 OXIMO 3017 OXIMO 30/17 OXIMO 5017 OXIMO L0/17 :
HELIOS CSI 3017 - HELIoS 6513017 MARINER CS1 LofT7 MARINER CS1 40117 Vﬁ(TRAN (1’5012 |
HELIOS 3017 APOLLO 35017 MARINER 50/17
m S OXIMO 30117 | OXIMO 50117 OXIMO LO/T7 L i
HeLI0S 13017 MARINER (S 40/17 MARINER GSl 4o | VECTRAN CSI 5?”2 ‘
HELIOS 30117 APOLLO 3517 MARINER 40/17 VECTRAN 50112 |
OXIMO 30/17 OXIMO 40/17 OXIMO 0/17
§ 0 HELIOS ‘(SI 3017 MARINER‘ sl on7 MARINEI‘Q 01 Lon7 VECTRAN ‘CS' 5012 | |
APOLLO 3517 MARINER 40/17
g 80 OXIMO 40117 OXIMO ko7 RS LI i VEGA 60112
MARINER CS1 4oIT7 MARINER CS1 40117 VECTRAN GS1 50112 ORION § G51 55117
\ \ \ \ \ \ \ \ \
X = 0ximo
La gama Oximo esta disponible en las tecnologias io, RTS y WT
Garga en kg 55 60 6 7r 5 80 85 90 9r 110
FJE|IIII‘IIII‘IIIIIIII‘IIIIIIII!IIII!IIII!IIII‘IIII‘
GEMINI 2517 HELIOS 30/17 APOLLO 35017 MARINER 40117
OXIMO 30017 OXIMO 30117 OXIMO G0/17 OXIMO L0/17
HELIOS G1 3017 HELIOS 13017 - MARINER G o7 MARINER (51 40RT
HELIOS 30/17 APOLLO 35/17 MARINER 40/17
Ty M OXIMO 30117 OXIMO 40117 OXIMO LO/17 VAT
. HELIOS c5|‘ 3017 MARINEI‘K sl son7 MARINER CSI 40/17 | | VECTRAN CSI 5‘0“2 |
HELIOS 3017 APOLLO 35/17 MARINER 40117
m OXIMO 3017 OXIMO 407 OXIMO L0/ YECTRAN:30T2
HELIOS c‘5| 30017 MARINER CSI 40/17 MARINER (1 4017 | "EURA"‘ (15012 |
HELIOS APOLLO 35/17 MARINER 50117
VECTRAN 50/12 ORION § 55117
X. 30017 OXIMO G0/17 OXIMO K0/17
S VARINER G | MARINER G5 4017 MARINER G5 4017 | VECTRAN 1 50(12 | 0“"0"5‘5' 55017 |
e (‘)\;ﬁ}lho 33/1177 ’3&:‘,‘,{3"}}3‘{4‘7 VECTRAN 50/12 ORION § 55/17 VEGA 60/17 ANT.
MARINER &1 :‘;om MARIN‘ER sl b0/ | VECTRAN CS 5‘0112 | omou‘sm 5517 | ANTARES (S| 7‘0117 ANT. ‘c5|

X = 0ximo

La gama Oximo estd disponible en las tecnologias io, RTS y WT

« Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente

superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.
+ El coeficiente de seguridad por rozamientos ya estd considerado en los dbacos.
+ Los ambitos de utilizacion de nuestros operadores sélo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcion de las condicio-

nes de cada instalacion.



Persianas enrollables: 50-100 kg
Lama de 12 a 15 mm de grosor

Carga en kg 55 60 T 70 T 80 85 90 T ITO
EIE ||||‘||||!||||| ! |‘||||!||||||||!||||‘||||‘
APOLLO 35017 MARINER 40/17
HEL VECTRAN 50/12 ORION § 55/17
OXIMO LO/17 OXIMO L0/17 VEGA
70 e MARINER 1 k07 | MARIER 17 | VECTRAN ‘c5| 50012 | ‘omouscm 55/1‘7 |
MARINER 40/17
APOLLO ORION S 55/17 VEGA 60/12 ANTARES 70117
0 30 T R i LAt | ORION S 55117 ANTARES GS1 70/17 ANTARES CS1 70/17
\ \ | \ \ \ \ \
ox'ﬂﬁ‘%'ﬁﬁ% VECTRAN 50/12 ORION § VEGA ANTARES 70/17 SIRIUS
9 90 MARINER Gl VECTRAN CSI 5012 ORION S CSI ANTARES (S| ANTARES (51 70117 SIRIUS CSI
\ \ \ \ \ \ \ \ \
= Oximo
La gama Oximo estd disponible en las tecnologias io, RTS y WT
Garga en Kg. 55 60 T 7r T 80 85 90 T 1(10
| |||||!||||‘||||‘||||‘||||!||||||||!||||‘||||‘
¢ 70 ‘(\);(I)I‘Bllg 33% YONIMO bor VECTRAN 50112 | ORION § 55/17 | VEGA 60112
MARIER MARINER G5 01T | VECTRAN (I 50‘112 | ORION (S1 55017 | ANTARES c5|‘7on7
- '%‘i’fﬂ'é'ié‘ﬂ? VECTRAN 50112 ORION S | VEGA 60112 ANTARES 70117 ‘
MARINGR 5 K017 | VECTRAN c5|‘ 5012 | ORION ‘s Gl I‘\NTARES Gl l‘.\NTARES sl 70117‘ |
VECTRAN 50/12 ORION S 55/17 VEGA ANTARES 70117 SIRIUS 80/12
VECTRAN (51 50/12 ORION § (51 55/17 ANTARES CSI ANTARES (51 70/17 SIRIUS (S 80/12
\ \ \ \ \ \ \ \

= 0ximo
La gama 0ximo esta disponible en las tecnologias io, RTS y WT

- Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

* El coeficiente de seguridad por rozamientos ya estd considerado en los dbacos.

» Los ambitos de utilizacion de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcion de las condicio-
nes de cada instalacion.
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Persianas enrollables: 100-300 kg
Llama de 12 a 15 mm de grosor

Carga en Kg

EIE 10I)mhmI||||I||I2|I)|||I||||I|||||||III‘I|||I||||I||||I||IIII|||I|||| ||||||I|III|||I|||| |||||||2|III|||I|||| ||||I||IIII|||I|||| |||||||IIII||I||||I|||||||IﬂII|||||||I|||||||2|II(I|||I||||I|||||||3|II0

SIR. [ JU
SIR (SI Tl.

ANT
ANT

TITAN TAURUS
TITAN CSI TAURUS CSI
[ [ [ [
TITAN TAURUS
TITAN (Sl TAURUS CSI

JUPITER

- TTAN G

TAURUS HERCULES
TAURUS (Sl HERCULES (S
[ [ [ | | I I
HERCULES
HERCULES (S
I I I I I I

TITAN
TITAN sl

TAU
T. (SI

Carga en Kg

10r 12r IIT) IE]O 180 200 2 240 210 ZT 3(10
EIE ||||||||I||||I|m |||I||||I||||I||||‘|||||||||Im|||m‘||||||||| O A e e e A A A e

SIRIUS TITAN TAURUS
Sl (SI TITAN CSI TAURUS CSI
I I I
TITAN TAURUS
TITAN CSI TAURUS CSI

TITAN TAURUS HERCULES
Tl. (SI TAURUS csl HERCULES CS
[ [ I I [ [ [
HERCULES
HERCULES CS

Carga en Kg

EIE mrmlmlI|||||||||r||||||||I||||||||IIO|||||||| nnlnIIImInn ||||||I|III|||I|||| |||||||2|III|||I|||| |||||||2|| |||||||||I||||I||2|III||I||||I|||||||IﬂII|||||||I|||||||2|ITI||||||||I|||||||3|II0

Jup TITAN TAURUS |

T.Gl TITAN sl TAURUS (Sl

I
T TAURUS
TIT. CSI 'IAURUS Gl

|
m munus | HERCULES

TAURUS Gl HERCULES (S
I I I I I
HERCULES
HERCULES (S
I I | | I |

* Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

+ Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

* El coeficiente de seguridad por rozamientos ya estd considerado en los dbacos.

+ Los dmbitos de utilizacion de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-
nes de cada instalacion.



Criterios de seleccion de los operadores
para toldos

Para la seleccion de un operador tubular destinado a la maniobra eléctrica de un toldo de punto recto, es preciso conocer:

1. Didmetro del eje de enrollamiento
2. Salida.
3. Linea.

n]

SALIDA
m

Linea en m

[

ARIANE 6117
SUNIL-ALT 6/17
|

|
ARIANE 6/17

SUNIL-ALT 617
\ \

SUNIL-ALT 6117
\ \

ARIANE 6/17 |

JET 1017
SUNIL-ALT 10/17
\

JET 1017

| SUNIL-ALT 10/17 |

I |
JET 10117

SUNIL-ALT 1017
\

ATLAS 15117
SUNIL-ALT 15/17

ATLAS 1517

SUNIL-ALT 1517
[

OPERADOR SELECCIONADO = JET 10/17 0 SUNIL-ALT 10/17 RTS

METEOR 20/17
SUNIL-ALT 2017

Ejemplo practico
Toldo punto recto:
@ Eje 70 mm.
Salida: 1,5 m.
Linea: 4 metros.

Para la seleccion de un operador tubular destinado a la maniobra eléctrica de un toldo de brazo invisible, es preciso conocer:
1. Didmetro del eje de enrollamiento.
2. Nimero de brazos.
3. Linea.
4. Salida.

linea en m
L L
NUMERO DE BRAZOS
SALIDA
m
METEOR 2017 HELIOS 30/17 MARINER 40N7
SUNIL-ALT 24117 SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT 40117
METEOR 20/14 CSI HELIOS 30/17 CSI MARINER 40/17 CS| Ejemplo practico
o110 35/ a , Toldo de brazo invisible:
GEMINI 25/f7 APOLLO 35117 VECTRAN 50/12 .
1,75 SUNIL-ALT 2917 SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 50/12 p ,Eje 60 (T":) .
HELIOS 30/17kes! MARINER L0/17 CSI VECTRAN 50/12 CSI N,”me“’ e brazos: 2
Linea: &4 m.
GEMINI 251{7 APOLLO 35/17 VECTRAN 50/12 Salida: 2 m.
SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 50/12
HELIOS 3017 CSI MARINER 40/17 CS| VECTRAN 50/12 CSI
HELIOS 3017 MARINER 4017 VECTRAN 50/12
SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT 4017 SUNIL-ALT 50/12
HELIOS 30/17 CSI MARINER 40/17 CS VECTRAN 50/12 CSI

OPERADOR SELECCIONADO = GEMINI 25/17 O SUNIL-ALT 25/17 O HELIOS 30/17 (Sl
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Toldos “COFRE" de brazo invisible
Salidadel,5a3m

1,75

o
~
A%,

2,75

+ Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente

linea en m

NUMERO DE BRAZOS

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 30017 io
OREA 30/17 RTS 6 WT

SUNEA 30017 io
OREA 30/17 RTS 6 WT

SUNEA 30N17 io
OREA 30/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

SUNEA 40/17 io
OREA 50/17 RTS 6 WT

linea en m

SUNEA 40/17 io
OREA L0/17 RTS 6 WT

SUNEA 40017 io
OREA 40/17 RTS 6 WT

SUNEA 40117 io
OREA L0/17 RTS 6 WT

SUNEA 50/12 io
OREA 50/12 RTS 6 WT

SUNEA 55/17 io
OREA 55/17 RTS 6 WT

SUNEA 55/17 io
OREA 55/17 RTS 6 WT

SUNEA 7017 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

T

SUNEA 55117 io
OREA 55/17 RTS 6 WT

SUNEA 55/17 io
OREA 55/17 RTS 6 WT

SUNEA 55/17 io
OREA 55/17 RTS 6 WT

SUNEA 70117 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 70117 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 70117 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 85/17 io
OREA 85/17 RTS 6 WT

SUNEA 70/17 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 70N17 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 70/17 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 85/17 io
OREA 85/17 RTS 6 WT

SUNEA 8517 io
OREA 85/17 RTS 6 WT

SUNEA 100/12 io
OREA 100/12 RTS 6 WT

SUNEA 100/12 io
OREA 100/12 RTS 6 WT

14

SUNEA 35/17 io
OREA 30/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

SUNEA 4ONT7 io
OREA 40/17 RTS 6 WT

SUNEA 4017 io
OREA 40/17 RTS 6 WT

SUNEA 50/12 io
OREA 50/12 RTS 6 WT

superior.
- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

NUMERO DE BRAZOS

SUNEA 50/12 io
OREA 50/12 RTS 6 WT

SUNEA 55/17 io
OREA 55/17 RTS 6 WT

SUNEA 70117 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 70117 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 70117 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 70117 io
OREA 70/17 RTS 6 WT

SUNEA 85/17 io
OREA 85/17 RTS 6 WT

SUNEA 85/17 io
OREA 85/17 RTS 6 WT

SUNEA 85/17 io
OREA 85/17 RTS 6 WT

SUNEA 100/12 io
OREA 100/12RTS 6 WT

SUNEA 85/17 io
OREA 85/17 RTS

SUNEA 100/12 io
OREA 100/12RTS 6 WT

SUNEA 100/12 io
OREA 100/12RTS 6 WT

SUNEA 100/12 io
OREA 100/12RTS 6 WT

SUNEA 120/12 io
OREA 120/12 RTS 6 WT

SUNEA 85/17 io
OREA 85/17 RTS 6 WT

SUNEA 8517 io
OREA 85/17 RTS 6 WT

SUNEA 85/17 io
OREA 85/17 RTS 6 WT

SUNEA 100/12 io
OREA 100/12 RTS 6 WT

SUNEA 100/12 io
OREA 100/12 RTS 6 WT

SUNEA 100/12 io
OREA 100/12 RTS 6 WT

SUNEA 120/12 io
OREA 120/12 RTS 6 WT

* El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los dbacos.
- Los dmbitos de utilizacidn de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-
nes de cada instalacion.



Toldos “COFRE" de punto recto
Salidadela2m

EJES DE ENROLLAMIENTO PARA PUNTO RECTO DIAMETROS 50 Y 70 MM

linea en m

11

14

m
SUNEA 6/17 io SUNEA 6/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 15/17 io
OREA 6/17 RTS 0 WT OREA 6/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT
SUNEA 6/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 15/17 io
OREA 6/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 0 WT OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT
SUNEA 6/17 io SUNEA 1517 io SUNEA 15/17 io SUNEA 25/17 io
OREA 6/17 RTS 0 WT OREA 15/17 RTS 0 WT OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 25/17 RTS 6 WT
linea en m
@ 2 11
| | | | | | | | |

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

4

m
SUNEA 6/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 15/17 io

OREA 6/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT
SUNEA 617 io SUNEA 15/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 15/17 io

OREA 6/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT
SUNEA 6/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 25/17 io

OREA 6/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 25/17 RTS 6 WT

- Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente

superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

« El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los abacos.

- Los dmbitos de utilizacion de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-

nes de cada instalacion.

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT
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Toldos "“COFRE" de punto recto con tension
Salidadela2m

EJES DE ENROLLAMIENTO PARA PUNTO RECTO CON TENSION DIAMETROS 50 Y 70 MM

linea en m
@ 0 2 5 8 1 1
| | | | | | | | | | | |
v
m
SUNEA 8/17 io SUNEA 1517 io SUNEA 15117 io SUNEA 25/17 io SUNEA 2517 io SUNEA 35/17 io
OREA 8/17 RTS 6 WT| OREA 15/17 RTS 0 WT | OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 25/17 RTS 6 WT OREA 25/17 RTS 6 WT OREA 35/17 RTS 0 WT
n SUNEA 8/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 15/17 io SUNEA 25/17 io SUNEA 25/17 io SUNEA 35/17 io
OREA 8/17 RTS 0 WT | OREA 15/17 RTS 6 WT | OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 25/17 RTS 6 WT OREA 25/17 RTS 6 WT OREA 35/17 RTS 0 WT
SUNEA 8/17 io SUNEA 1517 io SUNEA 15117 io SUNEA 25/17 io SUNEA 35/17 io SUNEA 35/17 io
OREA 8/17 RTS 6 WT| OREA 15/17 RTS 0 WT | OREA 15/17 RTS 6 WT OREA 25/17 RTS 6 WT OREA 35/17 RTS 6 WT OREA 35/17 RTS 0 WT
linea en m
11 14

©

SALIDA

2|

SUNEA 15117 io
OREA 1517 RTS 6 WT

SUNEA 15/17 io
OREA 15117 RTS 6 WT

SUNEA 15/17 io
OREA 15/17 RTS 6 WT

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 25/17 io
OREA 2517 RTS 6 WT

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 25/17 io
OREA 25/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

SUNEA 35/17 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

SUNEA 3517 io
OREA 35/17 RTS 6 WT

+ Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

* El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los dbacos.

- Los dmbitos de utilizacidn de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-
nes de cada instalacion.



Toldos de brazo invisible
Salida hasta 3 m

Linea en m 5 8 1
| I I I I l I I |
NOMERO DE  BRAZOS
m
METEOR 20/17 HELIOS 30/17 MARINER 40117
SUNIL-ALT 20/17 SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT 407
METEOR 20/17 CSI HELIOS 30/17 CSI MARINER 40/17 CSI
METEOR 20/17 HELIOS 30/17 MARINER 40/17
1,75 SUNIL-ALT 20117 SUNIL-ALT 30117 SUNIL-ALT 40/7
METEOR 20/17 (SI HELIOS 30/17 CSI MARINER 40/17 CSI
METEOR 20/17 HELIOS 30/17 MARINER 40/17
SUNIL-ALT 20/17 SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT 4017
METEOR 20/17 CSI HELIOS 30/17 CSI MARINER 40/17 CSI
GEMINI 25117 APOLLO 35/17 VECTRAN 50/12
SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 50/12
HELIOS 30/17 CSI MARINER 40/17 CSI VECTRAN 50/12 CSI
GEMINI 25/17 APOLLO 35/17 VECTRAN 50/12
SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 50/12
HELIOS 30/17 CSI MARINER 40/17 CSI VECTRAN 50/12 CSI
GEMINI 2517 MARINER 40/17 VECTRAN 50/12
2,75 SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT L0/17 SUNIL-ALT 50/12
HELIOS 30/17 CSI MARINER 40117 CSI VECTRAN 50/12 CSI
HELIOS 30/17 VECTRAN 50/12
SUNIL-ALT 30117 SUNIL-ALT 50/12
HELIOS 30/17 CSI VECTRAN 50/12 CSI

SUNIL = SUNILUS io
ALT = ALTUS RTS

- Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

« El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los abacos.

- Los dmbitos de utilizacion de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-
nes de cada instalacion.
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Toldos de brazo invisible
Salida hasta &4 m

linea en m 11
| | | | | | | |
NUMERO DE BRAZO0S
m
METEOR 20/17 HELIOS 30/17 MARINER 40/17
SUNIL-ALT 20/17 SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT 50/17
METEOR 20/17 (Sl HELIOS 30/17 CSI MARINER 40/17 CSI
GEMINIS 25/17 APOLLO 35/17 VECTRAN 50/12
1,75 SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 50/12
HELIOS 30/17 (S| MARINER 40/17 CSI VECTRAN 50/12 CSI
GEMINIS 25/17 APOLLO 35/17 VECTRAN 50/12
SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 50/12
HELIOS 30/17 (S| MARINER 40/17 (S VECTRAN 50/12 CSI
HELIOS 30/17 MARINER 40/17 VECTRAN 50/12
SUNIL-ALT 30117 SUNIL-ALT Lo/17 SUNIL-ALT 50/12
HELIOS 30/17 (S| MARINER 40/17 CSI VECTRAN 50/12 CSI
HELIOS 30/17 MARINER 40/17
SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT Lo/17
HELIOS 30/17 (S| MARINER 40/17 CSI
APOLLO 35/17 VECTRAN 50/12
2,75 SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 50/12
MARINER 40117 (S VECTRAN 50/12 CSI
APOLLO 35/17 VECTRAN 50/12
SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 50/12
MARINER 40/17 (S VECTRAN 50/12 CSI
APOLLO 35/17 VECTRAN 50/12
SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 50/12
MARINER 40/17 (S| VECTRAN 50/12 CSI
APOLLO 35/17
SUNIL-ALT 35/17
MARINER 40/17 (S
APOLLO L0/17
SUNIL-ALT 40/17
MARINER 40/17 (I

SUNIL = SUNILUS io
ALT = ALTUS RTS

+ Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

* El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los dbacos.

- Los dmbitos de utilizacidn de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-
nes de cada instalacion.



Toldos de brazo invisible
Salida hasta &4 m

linea en m 1 |[N
@ | | | | | | | | | | |
NUMERQ DE BRAZO0S
m
GEMINI 25117 MARINER 40/17 ORION 55/17 ANTERES 70/17 JUPITER 85/17
SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT Lo/17 SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 8517
HELIOS 30/17 CSI MARINER 40/17 (I ORION 55/17 (Sl ANTERES 70/17 €SI SIRIUS 80/12 CSI
HELIOS 3017 MARINER 40/17 ORION 55/17 ANTERES 70/17 JUPITER 85/17
1,75 SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT 40/17 SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 85/17
HELIOS 30/17 CSI MARINER 50/17 (S| ORION 55/17 (S ANTERES 70/17 CSI SIRIUS 80/12 CSI
HELIOS 30/17 MARINER 40/17 ORION 55/17 ANTERES 70/17 JUPITER 85/17
SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT L0/17 SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 85/17
HELIOS 30/17 CSI MARINER 50/17 CSI ORION 55/17 (Sl ANTERES 70/17 CSI TITAN 100/12 CSI
HELIOS 30117 VECTRA 50/12 ANTARES 70/17 JUPITER 85/17 TITAN 100/12
SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT 50/12 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 85/17 SUNIL-ALT 100/12
HELIOS 30/17 CSI VECTRA 50/12 (Sl ANTARES 70/17 CSI SIRIUS 80/12 CSI TITAN 100/12 CSI
APOLLO 35/17 ORION 55/17 ANTARES 70/17 JUPITER 85/17 TITAN 100/12
SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 70/17 IS\ILIT':IISl]ng“ﬁT?S SUNIL-ALT 100/12
MARINER 40/17 (S| ORION 55/17 CSI ANTARES 70/17 CSI B L TITAN 100/12 CSI
APOLLO 3517 ORION 55/17 ANTARES 70/17 TITAN 100/12 TITAN 100/12
2,75 SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 70117 SUNIL-ALT 100/12 SUNIL-ALT 100/12
MARINER 40/17 (S| ORION 55/17 CSI ANTARES 70/17 CSI TITAN 100/12 CSI TITAN 100/12 CSI
MARINER 40/17 ANTARES 70/17 JUPITER 85/17 TITAN 100/12 TAURUS 120/12
SUNIL-ALT L0/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 85/17 SUNIL-ALT 100/12 SUNIL-ALT 120/12
MARINER 40/17 CSI ANTARES 70/17 CSI SIRIUS 80/12 CSI ALTUS 100/12 CSI TAURUS 120/12 CSI
MARINER 40/17 ANTARES 70117 JUPITER 85/17 TITAN 100/12 TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 40/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 85/17 SUNIL-ALT 100/12 SUNIL-ALT 120/12
MARINER 40/17 (S| ANTARES 70/17 CSI SIRIUS 80/12 CSI TITAN 100/12 CSI TAURUS 120/12 CSI
MARINER 40/17 ANTARES 70117 JUPITER 85/17 TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 40/17 ALTUS 70/17 RTS SUNIL-ALT 85/17 SUNIL-ALT 120/12
MARINER 40/17 (S| ANTARES 70/17 CSI SIRIUS 80/12 CSI TAURUS 120/12 CSI
VECTRAN 50/12 ANTARES 70117 TITAN 100/12 TAURUS 120/12
L SUNIL-ALT 50/12 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 100/12 SUNIL-ALT 120/12
VECTRAN 50/12 CSI ANTARES 70/17 CSI TITAN 100/12 CSI TAURUS 120112 CSI

SUNIL = SUNILUS io
ALT = ALTUS RTS

- Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

« El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los abacos.

- Los dmbitos de utilizacion de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-
nes de cada instalacion.



Toldos de brazo invisible
Salida hasta &4 m

Linea en m 8
| | | | | ! | | | |
NGMERO  DE BRAZOS
SALIDA
m 2 3 L 5
HELIOS 30117 ORION 55/17 ANTARES 70/17 JUPITER 85/17
SUNIL-ALT 30/17 SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 85/17
HELIOS 30/17 CSI VECTRAN 50/12 (SI ANTARES 70/17 CSI JUPITER 85/17 (Sl
APOLLO 35/17 ORION 55/17 ANTARES 70/17 JUPITER 85/17
1,75 SUNIL-ALT 35/17 SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 70117 SUNIL-ALT 85/17
MARINER 40/17 (S VECTRAN 50/12 (S| ANTARES 70/17 CSI JUPITER 85017 CSl
MARINER 40/17 ORION 55/17 ANTARES 70/17 JUPITER 85/17
SUNIL-ALT Lo/17 SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 85/17
MARINER 40/17 (S VECTRAN 50/12 CSI ANTARES 70/17 CSI JUPITER 85/17 (Sl
MARINER 40/17 ORION 55/17 JUPITER 85/17 TITAN 100/12 CSI
SUNIL-ALT Lo/17 SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 100/12
MARINER 40/17 CSI ORION 55/17 (Sl SIRIUS 80/12 CSI TITAN 100/12 CSI
MARINER 40/17 ANTARES 70/17 JUPITER 85/17 TITAN 100/12 CSI
SUNIL-ALT L0/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 100/12
MARINER 50/17 CSI ANTARES 70/17 (S| SIRIUS 80/12 CSI TITAN 100/12 CSI
MARINER 40/17 ANTARES 70/17 JUPITER 85/17 TITAN 100/12 CSI
2,75 SUNIL-ALT L0/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 100/12
MARINER 50/17 (S ANTARES 70/17 (S| SIRIUS 80/12 CSI TITAN 100/12 CSI
VECTRAN 50/12 ANTARES 70/17 TITAN 100/12 TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 50/12 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 100/12 SUNIL-ALT 120/12
VECTRAN 50/12 (S| ANTARES 70/17 CSI TITAN 100/12 CSI TAURUS 120/12 CSI
VECTRAN 50/12 ANTARES 70/17 TITAN 100/12 TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 50/12 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 100/12 SUNIL-ALT 120/12
VECTRAN 50/12 CSI ANTARES 70/17 CSI TITAN 100/12 CSI TAURUS 120/12 CSI
VECTRAN 50/12 ANTARES 70/17 TIT AN 100/12 TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 50/12 SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 100/12 SUNIL-ALT 120/12
VECTRAN 50/12 CSI ANTARES 70/17 CSI TITAN 100/12 CSI TAURUS 120/12 CSI
ORION 55/17 JUPITER 85/17 TITAN 100/12 TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 55/17 SUNIL-ALT 85/17 SUNIL-ALT 100/12 SUNIL-ALT 120/12
ORION 55/17 CSI SIRIUS 80/12 CSI TITAN 100/12 CSI TAURUS 120/12 CSI

SUNIL = SUNILUS io
ALT = ALTUS RTS

+ Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

* El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los dbacos.

- Los dmbitos de utilizacidn de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-
nes de cada instalacion.



Toldos de brazo invisible
Salidade4kab6m

EJES DE ENROLLAMIENTO DIAMETROS 70, 80 Y 89 MM

Lmea enm 7 1 15
@ | | | | |

NUMERO DE BRAZOS

SALIDA
ANTARES 70/17 JUPITER 8517 TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 70/17 SUNIL-ALT 85/17 SUNIL-ALT 120/12
ANTARES 70/17 CSI SIRIUS 80/12 CSI TAURUS 120/12 CSI
ANTARES 70/17 TITAN 100/12 TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 70117 SUNIL-ALT 100/12 SUNIL-ALT 120/12
ANTARES 70/17 CSI TITAN 100/12 CSI TAURUS 120/12 CSI
Lmea en m 7 1 15
| | | | | |
NUMERO DE BRAZOS

ANTARES 70/17
SUNIL-ALT 70/17
ANTARES 100/12 CSI

ANTARES 70/17
SUNIL-ALT 70/17
ANTARES 100/12 CSI

Lmea enm

7

TITAN 100/12
SUNIL-ALT 100/12
TITAN 100/12 CSI

TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 120/12
TAURUS 125/12 CSI

1
| |

TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 120/12
TAURUS 125/12 CSI

SAlIDA

SALIDA
m
. ANTARES 70/17

SUNIL-ALT 70/17
ANTARES 70/17 (Sl

JUPITER 85/17
SUNIL-ALT 70/17
TITAN 100/12 CSI

TITAN 100/12
SUNIL-ALT 100/12
TITAN 100/12 CSI

NUMERO DE BRAZOS

TITAN 100/12
SUNIL-ALT 100/12
TITAN 100112 CSI

TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 120/12
TAURUS 120/12 CSI

TAURUS 120/12
SUNIL-ALT 120/12
TAURUS 120/12 CSI

TAURUS 120/12

SUNIL-ALT 120/12
TAURUS 120/12 CSI

SUNIL = SUNILUS io
ALT = ALTUS RTS

- Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente

superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

« El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los abacos.

- Los dmbitos de utilizacion de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-

nes de cada instalacion.
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Toldos de punto recto
Salida (2 brazos) hasta 2 m

EJES DE ENROLLAMIENTO DIAMETROS 50, 60 Y 70 MM

Linea en m
@\ N I (S T O N O A A S O A
SALIDA
m
ARIANE 6117 JET 1017 ATLAS 1517
SUNIL-ALT 6/17 SUNIL-ALT 10/17 SUNIL-ALT 1517
| | | | | | | | | | | |
ARIANE 6117 JET 1017 ATLAS 1517 METEOR 20/17
SUNIL-ALT 6/17 SUNIL-ALT 10117 SUNIL-ALT 15117 SUNIL-ALT 2017
| | | | | | | | | |
ARIANE 6117 JET 1017 ATLAS 15117 METEOR 20117
SUNIL-ALT 6/17 SUNIL-ALT 60/17 SUNIL-ALT 15117 SUNIL-ALT 20/17
| I I | I I I

Linea en m
@ NN N N (N (N N SO A O A A
SALIDA
m
ARIANE 6117 JET 1017 ATLAS 1517
SUNIL-ALT 6/17 SUNIL-ALT 10117 SUNIL-ALT 1517
| | | | |
ARIANE 6117 JET 10117 ATLAS 1517 METEOR 20/17
SUNIL-ALT 6/17 SUNIL-ALT 10117 SUNIL-ALT 15117 SUNIL-ALT 20/17
| | | | | | | | | | |
ARIANE 6/17 JET 1017 ATLAS 1517 METEOR 20117 GEMINI 25117
SU‘NII.-AI.T 6Il‘7 | SUNII.-A‘lT 1017 Sl‘lNll-AlT 15‘I17 SI‘JNII.-ALT 2?[17 | ‘SUNII.-AI.T ‘25Il7
Linea en m
®\ N O O A A N A
SALIDA
m
ARIANE 6117 JET 10117 ATLAS 1517 METEOR 20/17
SUNIL-ALT 6/17 SUNIL-ALT 10117 SUNIL-ALT 15117 SUNIL-ALT 20/17

ARIANE 6/17 | JET 10117 | ATLAS 15117 | METEOR 20/17 GEMINI 2517

SUNIL-ALT 6/17 SUNIL-ALT 1017 SUNIL-ALT 15117 SUNIL-ALT 20117 SUNIL-ALT 25117
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \

JET 10117 ATLAS 15117 | METEOR 20/17 | GEMINI 2517 | HELIOS 30/17

ARIANE 6/17
SUNIL-ALT 6117 SUNIL-ALT 1017 SUNIL-ALT 15117 SUNIL-ALT 2017 SUNIL-ALT 2517 SUNIL-ALT 3017
\

SUNIL = SUNILUS io
ALT = ALTUS RTS

+ Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

* El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los dbacos.

- Los dmbitos de utilizacidn de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-
nes de cada instalacion.



Toldos de punto recto con tension
Salida hasta 2 m

EJES DE ENROLLAMIENTO DIAMETROS 50, 60 Y 70 MM

Linea en m

o2 NS S O U O A A A O 1 A
NUMERO DE BRAZOS
SALIDA
m
| | | | | | | | | |
JET 10117 ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINI 25117 HELIOS 30117
SUNIL-ALT 10/17 SUNIL-ALT 15/17 SUNIL-ALT 20/17 SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 30017
| | | | | | | | |
JET 10117 ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINI 25117 HELIOS 30117
SUNIL-ALT 10117 SUNIL-ALT 15/17 SUNIL-ALT 20/17 SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 30117
| | | | | | | | |
JET 10117 ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINI 25117 HELI0S 30117
SUNIL-ALT 10/17 SUNIL-ALT 15/17 SUNIL-ALT 20/17 SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 3007
| | | | | | | | |
Linea en m
T 3 T 1 T 7 T 1T 1 12 13 14 15
| | ] |
NOMERO DE BRAZOS
SALIDA
" \ \ \ - \ \ . \ \ . \ . \
JET 1017 ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINI 25/17 HELIOS 30117
SUNIL-ALT 10/17 SUNIL-ALT 15/17 SUNIL-ALT 20/17 SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 30117
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \
JET 10117 ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINI 25117 HELIOS 30117
SUNIL-ALT 10/17 SUNIL-ALT 15/17 SUNIL-ALT 20/17 SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 30117
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \
JET 1017 ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINI 2517 HELIOS 30117
SUNIL-ALT 10/17 SUNIL-ALT 15/17 SUNIL-ALT 20/17 SUNIL-ALT 25/17 SUNIL-ALT 30117
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \
linea en m
@ N N S N B N I A I A
NUMERO DE BRAZO0S
SALIDA p) 3 4 5 6
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \
- ATLAS 15117 METEOR 20/17 GEMINI 25/17 HELIOS 30/17 APOLLO 30117
SUNIl-I}LT 15117 Sl{NIl-AlT 20‘117 SU‘NIL-ALT 25‘117 SU‘NIL-ALT 30{17 SUNIL-ALT 351‘17
n ATLAS 15/17 METEOR 20/17 GEMINI 25/17 HELIOS 30/17 APOLLO 30117
SUNIl-I-}LT 1517 ‘ Sl’NIl-AlT 20‘117 SU‘NIl-AlT 25‘I17 SU‘NIL-AlT 30‘117 SUNIL-ALT 351‘17
- ATLAS 15117 METEOR 20117 GEMINI 25117 HELIOS 30/17 APOLLO 30117

Sl.lNIl-A‘LT 1517

SUNIL = SUNILUS io
ALT = ALTUS RTS

Sl,NIl-AlT 20‘I17

SU‘NII.-AI.T 25‘117

SU‘NII.-AlT 30{17

SUNIL-ALT 351‘17

- Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente

superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.
+ El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los abacos.
+ Los dmbitos de utilizacion de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condicio-

nes de cada instalacion.
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Sistemas de enrollamiento vertical
Toldos stor

(arga en Kg 5 10 15 20 25 30 35
EJE|IIIIIIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIII|I

M 70 LOGGIA 6/17 RTS ‘ LOGGIA 10/17 RTS ‘ LOGGIA 15/17 RTS

« Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

* El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los dbacos.

+ Los ambitos de utilizacion de nuestros operadores sélo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcion de las condicio-
nes de cada instalacion.



Sistemas de enrollamiento vertical

Screens

(arga en Kg 5 10 15 20 25 30 35 4o 45 50
E.IE|||||‘||II‘IIII‘IIII‘IIII‘IIII‘IIII||||||||||||
ARIES
m MERCURE 3/30 L1 MARS 9/14
| | | | | |

SUNILUS 6/17 io SUNILUS 10/17 io SUNILUS 15/17 io SUNILUS 20117 io

ALTUS 6/17-6/32-6/54 RTS ALTUS 10/17-10/32-10/54 RTS ALTUS 15/17-15/32 RTS ALTUS 2017 RTS
ARIANE 6/17-6/32-6/54 ARIANE 10/17-10/32-10/54 ARIANE 15/17-15/32 METEOR 20/17

[ [
SUNILUS 6/17 io

[ [
SUNILUS 10/17 io

[
SUNILUS 15117 io

[ [
SUNILUS 20/17 io

¢ 60 ALTUS 6/17-6/32-6/54 RTS ALTUS 10/17-10/32-10/54 RTS ALTUS 15/17-15/32 RTS ALTUS 20/17 RTS
ARIANE 6/17-6132-6/54 ARIANE 10/17-10/32-10/54 ARIANE 15/17-15/32 METEOR 20/17
\ \ \ \ \ \ \ \ \
SUNILUS 6/17 io SUNILUS 1017 io SUNILUS 1517 io SUNILUS 20/17 io SUNILUS 25/17 io
g 70 ALTUS 6/17-6/32-6/54 RTS ALTUS 10/17-10/32-10/54 RTS ALTUS 15/17-15/32 RTS ALTUS 20/17 RTS ALTUS 2517 RTS
ARIANE 10/17-10/32-10/54 ARIANE 15/17-15/32 METEOR 20/17 GEMINI 25/17

ARIANE 6/17-6/32-6/54

- Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente

superior.
- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

« El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los abacos.

+ Los dmbitos de utilizacidn de nuestros operadores sélo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcion de las condicio-

nes de cada instalacion.
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Toldos de brazo invisible con operadores Phoenix
Salida hasta 3 m

EJES DE ENROLLAMIENTO DIAMETROS 50 Y 70 MM

@ |l|’nea enm 5 1|0
SALIDA
m

H 2 BRAZ0S L BRAZ0S

H 2 BRAZOS 4 BRAZOS
@ |l|’nea en m 5 10

m
H 2 BRAZ0S L BRAZ0S

2 BRAZOS L BRAZOS

+ Para el resto de las gamas, comprobar si existe el operador seleccionado, en caso negativo, escoger el de par inmediatamente
superior.

- Una vez elegido el eje de enrollamiento, seleccione el operador en funcién del peso total del producto a motorizar.

+ El coeficiente de seguridad por rozamientos ya esta considerado en los dbacos.

- Los dmbitos de utilizacidn de nuestros operadores sdlo se indican a titulo orientativo y pueden variar en funcion de las condicio-
nes de cada instalacion.



Grandes superficies de tela con Operadores
F.T.S. LT

IR el
) el I I I Y N
Lnea 2 3 L 5 6 7 8 9 10
Salida
enm
1
2
F.T.S| 2517
3
L
F.T.S. 55/17
5
6 E.T1.5.70h7 *UTILICE GUIAS SIEMPRE QUE
EL PESO DE LA TELA MAS LA
BARRA DE CARGA SEA
7 SUPERIOR A: 6,5 kg con
FT.S. 25017, 16 kg con ET.S.
5517y 20,5 kg con ET.S.
8 © 70N7.
‘S - El coeficiente de seguridad
O porrozamientos ya estd
9 . considerado en los
/ ARIOS SISTEMAS « Los dmbitos de utilizacion
10 F.T.S. de nuestros operadores
solo se indican a titulo
orientativo y pueden
1 X -
variar en funcion de las
condiciones de cada
" instalacion.
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Persiana veneciana exterior

VENECIANA EXTERIOR - MOTOR ORIENTA

Ancho (m)
[06]1.2[18]2u] 3 [36]u2]usf5u] 6 ]66[72]
KN
£ N
E EX [ |
[ 1 ]
[ 5 | ] [ | | [ |
3Nm 6 Nm
10 Nm [ 20Nm

Este dbaco le ayudara a seleccionar el motor mas adecuado en funcion de la superficie de la persiana veneciana exterior.

Este dbaco es orientativo y no es valido para todo tipo de persianas . Las diferentes fricciones que provocan los pivotes con las
guias pueden afectar al PAR minimo del motor para accionar la persiana.

-Datos orientativos. Estos valores estan relacionados con los sistemas de produccion de cada fabricante.
-Para sistemas con guias laterales considerar un 10% menos de capacidad.
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