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Installation
Instructions
The LT 50 CSI RTS motor is designed
to drive a roller shutter or awning.
It is equipped with a back-up system
used to open and close the roller shut-
ter or awning in the event of a power
outage: the roller shutter or awning can
be manually opened and closed using
a special integrated crank.
The upper and lower end limits of the
motor can be adjusted using push-but-
tons. The push-buttons are covered by
a protective housing which ensures the
motor head is sealed when installed
outdoors with the push-buttons facing
upwards.

1. Safety

1.1 General information

This Somfy product must be installed
by a professional motorisation instal-
ler, for whom these instructions are
intended.

Never begin installing without first chec-
king the compatibility of this product
with the associated equipment and
accessories.

These instructions describe how to
install, commission and use/operate
this product.

Moreover, the installer must comply
with current standards and legislation
in the country in which the product is
being installed, and inform his custo-
mers of the operating and maintenance
conditions for the product.

Any usage outside of applications defi-

ned by Somfy constitutes non-com-
pliance, and is therefore not covered by
the guarantee. In this event, as for all
usage not consistent with the instruc-
tions given herein, Somfy accepts no
responsibility for harm or damage.
1.2 General safety advice
1) Never immerse the motor in liquid!
2) Avoid impacts!
3) Do not drop it!
4) Never drill holes in the motor!
5) Always make a loop in the power
supply cable to prevent water entering
the motor!

» Seeillustration A
1.3 Operating conditions
- Check that the motor has been
supplied with the protective housing
and, optionally, with the adjustment pull
tabs.
- Use a crank handle and emergency
crank fitted with a 6 mm square pin or
7 mm hexagonal pin (accessories not
supplied).

2. Installation
2.1 Motor preparation
- Fit the crown (1) and drive wheel (2)
to the motor.
- Measure the length (L1) between the
motor head and the end of the drive
wheel.

» Seeillustration B
2.2 Tube preparation
- Cut the roller tube to the required
length.
- Deburr the roller tube and remove the
swarf.
- For smooth roller tubes, cut a notch

with the following measurements:
e=4mm; h=28 mm
» Seeillustration C
2.3 Motor/tube assembly
- Slide the motor into the roller tube.
- For smooth roller tubes, position the
notch previously cut on the crown.
- Fix the roller tube to the drive wheel
with 4 x @ 5 mm self-tapping screws or
4 steel pop rivets of @ 4.8 mm located:
- at least 5 mm from the far end of
the drive wheel: L1 - 5, and
- no more than 15 mm from the far
end of the drive wheel:
N.B.: the screws or pop rivets must only
be attached to the drive wheel and not
to the motor.
» Seeillustration D
2.4 Fitting the adjustment pull
tabs (optional)
The motor can be supplied, optionally,
with two adjustment pull tabs. These
pull tabs can be used to operate the
adjustment push-buttons when they
are not accessible.
- Remove the protective housing.
- Fit the pull tabs on the motor head.
Caution! The protective housing cannot
be refitted when using these pull tabs.
» See illustration E
2.5 Fitting the emergency
crank
- Fix the appropriate crank handle on
the motor head.
» Seeillustration F

2.6 Fitting the motorised tube
- Mount the motorised tube on the end
bracket.
- Mount the motorised tube on the
motor bracket.
- Fit the stop ring.

» Seeillustration G
2.7 Wiring
- Switch off the power supply.
- Connect the motor according to the
information in the table below:

230V 120V Wire
50 Hz 60 Hz
Blue White Neutral (N)
Brown Black Live
3 Yellow/ Green Earth
Green

» Seeillustration H

3. Commissioning

To commission the motor, an RTS

control point must be programmed.

N.B.: Only one motor can be powered

at a time!

N.B.: Do not use the Inis RT/Inis RTS

control point for commissioning!

3.1 Programming the
control point

- Remove the protective housing.

- Press simultaneously on the white

and yellow push-buttons to operate

them.

- Switch on the power supply.

- Simultaneously press the Up/Down

buttons on the RTS control point: the

roller shutter/awning moves for a few

RTS

seconds and the control point is pre-
programmed in the motor.
» Seeillustration |
3.2 Checking the direction of
rotation
- Press the RTS control point "Up"
switch:
a) If the roller shutter or awning is
raised, the direction of rotation is
correct: move onto the section entit-
led "Adjusting the end limits".
b) If the roller shutter or awning is
lowered, the direction of rotation is
incorrect: move onto the next step
- Press the RTS control point STOP/My
button until the motor moves for a few
seconds: the direction of rotation has
been modified.
- Press the RTS control point Up button
to check the direction of rotation.
» Seeillustration J
3.3 Adjusting the end limits
3.3.1 Lower end limit
- Lower the roller shutter or awning to
the required position by pressing on the
RTS control point "Down" button.
- Release the "Down" button when the
roller shutter or awning reaches the
required lowered position.
- If necessary, adjust the position of the
roller shutter/awning with the Up and
Down buttons.
- Looking at the motor head end-on:
a) If the roller shutter or awning
lowers from the right-hand side of
the head, press the yellow button to
unlock it: the lower end limit is set.
b) If the roller shutter or awning
lowers from the left-hand side of

the head, press the white button to
unlock it: the lower end limit is set.
» Seeillustration K
3.3.2 Upper end limit
- Raise the roller shutter or awning to
the required raised position by pressing
on the "Up" button.
- Release the "Up" button when the
roller shutter or awning reaches the
required raised position.
- If necessary, adjust the position of the
roller shutter/awning with the Up and
Down buttons.
- Looking at the motor head end-on:
a) If the roller shutter or awning
lowers from the right-hand side of
the head, press the white button to
unlock it: the upper end limit is set.
b) If the roller shutter or awning
lowers from the left-hand side of
the head, press the yellow button to
unlock it: the upper end limit is set.
» Seeiillustration L

- Guia de instalacéo

O motor LT 50 CSI RTS foi
concebido para motorizar estores e
toldos.

Estd equipado com um sistema de
abertura e de fecho de emergéncia
dos estores e dos toldos, em caso de
corte de corrente: A instalacdo de uma
manivela de emergéncia especifica
permite a abertura e o fecho manual
do estore ou do toldo.

A regulagao dos fins de curso superior
e inferior do motor é efectuada atra-
vés de botdes de presséo. Os botbes
de pressdo estdo sob uma cobertura
de proteccdo, que assegura a estan-
queidade da cabeca do motor quando
este estd instalado no exterior, com
os botbes de pressdo orientados para
cima.

1. Seguranga

1.1 Generalidades

Este produto Somfy deve ser instalado
por um profissional da motorizagdo e
da automatizagdo do lar, ao qual este
guia é destinado.

Antes de qualquer instalagdo, verifi-
car a compatibilidade deste produto
com 0s equipamentos e acessorios
associados.

Este guia descreve a instalagdo, a
colocagdo em servico e o modo de
utilizacéo deste produto.

Oinstalador deve, além disso, respeitar
as normas e a legislacdo em vigor no
pais de instalacdo e informar os seus
clientes das condi¢fes de utilizacdo e

de manutencao do produto.
Qualquer utilizagao fora do sector de
aplicagéo definido pela Somfy é néo
conforme. Ela acarretaria, como qual-
quer outro incumprimento das instru-
¢bes dadas neste guia, a anulacdo
da responsabilidade e da garantia da
Somfy.
1.2 Instrugdes gerais de segu-
ranca

1) Nunca imergir o motor!
2) Evitar choques!
3) Evitar quedas!
4) Nunca perfurar o motor!
5) Fazer sempre um arco no cabo de
alimentacéo, para evitar a entrada de
agua no motor!

» \er Figura A
1.3 Condicbes de utilizacao
- Verificar se o motor é entregue com
a cobertura de protecgéo e, opcional-
mente, com os corddes de regulacéo.
- Utilizar um anel de saida e uma mani-
vela de emergéncia, equipados com
um eixo quadrado de 6 mm ou um eixo
hexagonal de 7 mm (acessérios nao
incluidos).

2. Instalacéo
2.1 Preparagao do motor
- Montar a coroa (1) e a roda traccéo
(2) no motor.
- Medir o comprimento (L1) entre a
cabeca do motor e a extremidade da
roda tracgéo.

» Ver FiguraB

2.2 Preparacao do tubo enro-
lamento
- Cortar o tubo enrolamento consoante
o comprimento pretendido.
- Fresar o tubo enrolamento e eliminar
as aparas.
- Tratando-se de tubos de enrolamento
lisos, efectuar um entalhe de acordo
com as cotas seguintes:
e=4mm; h=28mm
» Ver Figura C

2.3 Montagem motor/tubo

enrolamento
- Inserir o motor no tubo enrolamento.
- Tratando-se de tubos enrolamento
lisos, posicionar o entalhe recortado
na coroa.
- Fixar o tubo enrolamento a roda
tracgdo, com 4 parafusos de fendas,
de @5mm, ou 4 rebites de aco, de
@ 4,8 mm, colocados a:

- no minimo, 5 mm da extremidade

exterior da roda traccéo: L1 - 5, e

- no maximo, 15 mm da extremi-

dade exterior da roda tracgao.
Atencao: os parafusos ou rebites ndo
devem ser fixos ao motor, mas apenas
a roda tracgao.

» Ver Figura D

2.4 Instalacdo dos corddes de

regulacéo (opcional)
Opcionalmente, poderdo ser entre-
gues dois corddes de regulacdo com o
motor. Estes corddes permitem coman-
dar os botdes de presséo de regulacdo
guando estes ndo estdo acessiveis.
- Retirar a cobertura de protecgéo.
- Instalar os corddes na cabega do

motor.
Atencdo! Em caso de utilizagdo dos
corddes, a cobertura de protecgdo ndo
podera ser reposta.

» Ver Figura E
2.5 Montagem da manivela de

emergeéncia

- Fixar o anel de saida adaptado a
cabeca do motor.

» \er Figura F
2.6 Montagem do tubo

motorizado

- Montar o tubo motorizado no suporte
da extremidade.
- Montar o tubo motorizado no suporte
do motor.
- Instalar o anel de paragem.

» Ver Figura G
2.7 Cablagem
- Desligar a alimentagéo do sector.
- Ligar o motor de acordo com as infor-
magdes do seguinte quadro:

230V 120V Cabo
50 Hz 60 Hz
1 |Azul Branco Neutro (N)
2 |castanho |Preto Fase
3 |Verde/ Verde Terra
Amarelo

» Ver FiguraH

3. Colocacgao em servico
Para accionar o motor, € necessario
registar um ponto de comando RTS.
Atencdo: S6 um motor deve ser alimen-
tado de cada vez!

Atencdo: N&o utilizar um ponto de
comando de tipo Inis RT/Inis RTS, para

efectuar a colocagao em servigo!
3.1 Registo do ponto de
comando RTS
- Retirar a cobertura de protecgéo.
- Pressionar  simultaneamente  os
botdes de pressdo branco e amarelo,
para os activar.
- Ligar a alimentacéo.
- Pressionar  simultaneamente  os
botdes subida/descida do ponto de
comando RTS: o estore/o toldo efectua
um movimento acima/abaixo e o ponto
de comando é pré-registado no motor.
» Ver Figura |
3.2 Verificagao do sentido de
rotacao
- Pressionar o botdo subida do ponto
de comando RTS:
a) Se o estore/toldo subir, o sentido
de rotagdo esta correcto. : passar ao
paragrafo "Regulacdo dos fins de
curso".
b) Se o estore/toldo descer, o
sentido de rotagdo esta incorrecto:
passar a etapa seguinte
- Pressionar o botdo STOP/My do
ponto de comando RTS, até ao inicio
do movimento acima/abaixo do motor:
o sentido de rotagéo é modificado.
- Pressionar o botdo subida do ponto
de comando RTS, para controlar o
sentido de rotacéo.
» \er Figura J
3.3 Regulagao dos fins de
curso
3.3.1 Fim de curso inferior
- Descer o estore/toldo para a posi-
¢do inf do atingir a posicao inferior
pretendida.

- Se for necessario, ajustar a posigao
do estore/toldo com os botSes subida
e descida.
- Posicionar-se em frente a cabeca do
motor:
a) Se o estore/toldo descer a direita
da cabeca, pressionar o botéo
amarelo para o desbloquear: o fim de
curso inferior esta regulado.
b) Se o estore/toldo descer a
esquerda da cabecga, pressionar o
botdo branco para o desbloquear: o
fim de curso inferior esta regulado.
» Ver Figura K
3.3.2 Fim de curso superior
- Subir o estore/toldo para a posicdo
superior pretendida, pressionando o
bot&o subida.
- Libertar o botdo subida quando o
estore/toldo atingir a posicdo superior
pretendida.
- Se for necessario, ajustar a posi¢éo
do estore/toldo com os bot6es subida
e descida.
- Posicionar-se em frente a cabeca do
motor:
a) Se o estore/toldo descer a direita
da cabeca, pressionar o botéo branco
para o desbloquear: o fim de curso
superior esta regulado.
b) Se o estore/toldo descer a
esquerda da cabecga, pressionar o
botédo amarelo para o desbloquear: o
fim de curso superior esta regulado.
» Ver Figura L
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motor LT 50 CSI RTS
ha sido disefiado para motorizar las
persianas enrollables y los estores.
Esté equipado con un sistema de aper-
tura y de cierre de emergencia, de
persianas enrollables y estores en caso
de corte de corriente: una manivela de
emergencia especifica permite la aper-
tura y el cierre manual de la persiana
enrollable o del estor.
El ajuste de los finales de carrera
superior e inferior del motor se realiza
mediante botones pulsadores. Los
botones pulsadores poseen una
cubierta de proteccién que garantiza
la estanqueidad del cabezal de motor
cuando éste esté instalado en el exte-
rior con los botones pulsadores orien-
tados hacia arriba.

1. Seguridad

1.1 Cuestiones generales

La instalaciéon de este producto Somfy
deberé correr a cargo de un profesional
de la motorizacion y la automatizacion
de la vivienda, a quien va dirigida esta
guia.

Antes de su utilizacién, compruebe la
compatibilidad de este producto con
los equipos y accesorios asociados.
Esta guia describe la instalacion, la
puesta en marcha y el funcionamiento
del producto.

El instalador debera, ademas, cumplir
con las normativas y la legislacion en
vigor en el pais de instalacion y debera
informar a sus clientes sobre las condi-

ciones de uso y mantenimiento del
producto.
Todo uso diferente del &mbito de apli-
cacion definido por Somfy se considera
inapropiado. Esto conllevard, al igual
que cualquier otra inobservancia de
las instrucciones que figuran en este
manual, la exclusion de responsabili-
dad y garantia por parte de Somfy.
1.2 Normas generales de
seguridad

1) Atencién: no sumerja nunca el
motor
2) Atencion: evite los golpes
3) Atencion: evite las caidas
4) Atencion: no taladre el motor
5) Atencion: efectle siempre un bucle
en el cable de alimentacion para evitar
que penetre agua en el motor

» Ver figura A
1.3 Condiciones de uso
- Compruebe que el motor se entrega con
la cubierta de proteccion y, de manera
opcional, con los tiradores de ajuste.
- Utilice una anilla de salida y una
manivela de emergencia, equipadas
con un eje cuadrado de 6 mm o con
un eje hexagonal de 7 mm (accesorios
no incluidos).

2. Instalacion
2.1 Preparacion del motor
- Monte la corona (1) y la rueda (2) en
el motor.
- Mida la longitud (L1) entre el cabezal
del motor y el extremo de la rueda.

» Ver figura B
2.2 Preparacion del tubo
- Corte el tubo de enrollado a la longi-
tud deseada.

- Elimine las rebabas del tubo de enrol-
lado y las virutas.
- Para los tubos de enrollado lisos,
practique una ranura segun las dimen-
siones siguientes :
e=4mm;h=28mm
» Ver figura C
2.3 Instalacion motor - tubo
- Deslice el motor dentro del tubo de
enrollado.
- Paralos tubos de enrollado lisos, colo-
que la ranura practicada en la corona.
- Fije el tubo de enrollado en la rueda
con 4 tornillos Parker de @5 mm o 4
remaches Pop de acero de @ 4,8 mm
situados:
- a5 mm como minimo del extremo
exterior de larueda: L1 -5,y
-a 15 mm como maximo del
extremo exterior de la rueda.
Atencion: los tornillos o los remaches
Pop no deben fijarse al motor sino
Unicamente a la rueda.
» Ver figura D
2.4 Colocacion de los tirado-
res de ajuste (opcional)
De manera opcional, se entregan dos
tiradores de ajuste con el motor. Estos
tiradores permiten manipular los boto-
nes pulsadores de ajuste cuando éstos
no son accesibles.
- Retire la cubierta de proteccion.
- Instale los tiradores en el cabezal de
motor.
Atencion: en caso de utilizar tiradores,
la cubierta de proteccion no puede
volver a colocarse en su lugar.
» Ver figura E

2.5 Montaje de la manivela de
emergencia
- Fije la anilla de salida adaptada en el
cabezal de motor.
» Ver figura F
2.6 Montaje del tubo motori-
zado
- Monte el tubo motorizado sobre el
soporte boquilla.
- Monte el tubo motorizado sobre el
soporte motor.
- Coloque la anilla de tope en su lugar.

» Ver figura G
2.7 Cableado
- Corte la alimentacion eléctrica.
- Conecte el motor segln la informa-
cién de la siguiente tabla:

230V 120V Cable
50 Hz 60 Hz
1 |Azul Blanco Neutro (N)
2 Marron Negro Fase
3 |Vverde- Verde Tierra
| lamarillo

» Ver figura H

3. Puesta en marcha

Para poner el motor en funcionamiento,
debe registrarse un punto de mando
RTS.

Atencion: Solo debe alimentarse un
motor a la vez

Atencién: No utilice el punto de mando
de tipo Inis RT/Inis RTS para realizar la
puesta en marcha

3.1 Registro del punto de mando
RTS
- Retire la cubierta de proteccion.
- Pulse al mismo tiempo los botones pulsa-
dores blanco y amarillo para activarlos.
- Encienda.
- Pulse a la vez las teclas de Subida
y Bajada del punto de mando RTS: la
persiana enrollable / el estor efectia
un vaivén, se registra previamente el
punto de mando en el motor.
» Ver figura |
3.2 Control del sentido de
rotacion
- Pulse la tecla Subida del punto de
mando RTS:
a) Si la persiana enrollable o el
estor sube, el sentido de rotacion es
correcto. Pase a la seccion "Ajuste
de los finales de carrera".
b) Sila persiana enrollable o el estor
baja, el sentido de rotacion es incor-
recto. Continde en la etapa siguiente
- Pulse la tecla STOP/My del punto
de mando RTS hasta el vaivén del
motor: el sentido de rotacién queda
modificado.
- Pulse la tecla Subida del punto de
mando RTS para controlar el sentido
de rotacion.
» Ver figura J
3.3 Ajuste de los finales de
carrera
3.3.1 Final de carrera inferior
- Baje la persiana enrollable o el estor a
la posicién inferior deseada pulsando la
tecla Bajada del panel de control RTS.
- Suelte la tecla Bajada una vez que
la persiana enrollable o el estor haya

alcanzado la posicion inferior.
- Si fuese necesario, ajuste la posicion
de la persiana enrollable con las teclas
Subida y Bajada.
- Coléquese frente al
motor:
a) Si la persiana enrollable o el
estor baja a la derecha del cabezal,
pulse el botén amarillo para desblo-
quearlo: el final de carrera inferior
esta ajustado.
b) Si la persiana enrollable o el
estor baja a la izquierda del cabezal,
pulse el botén blanco para desblo-
quearlo: el final de carrera inferior
esta ajustado.

cabezal de

» Ver figura K
3.3.2 Final de carrera superior
- Suba la persiana enrollable o el
estor a la posicion superior deseada
pulsando la tecla Subida.
- Suelte la tecla Subida una vez que
la persiana enrollable o el estor haya
alcanzado la posicién superior.
- Si fuese necesario, ajuste la posicion
de la persiana enrollable con las teclas
Subida y Bajada.
- Coléquese frente al
motor:
a) Silapersiana enrollable o el estor
baja a la derecha del cabezal, pulse
el botén blanco para desbloquearlo:
el final de carrera superior esta
ajustado.
b) Si la persiana enrollable o el
estor baja a la izquierda del cabezal,
pulse el botén amarillo para desblo-
quearlo: el final de carrera superior
esta ajustado.

cabezal de

» Ver figura L

(EL oonyoc

EYyKATACTAONG
To potép LT 50 CSI RTS éxel oxediaoTei
yia va eoTTAICel poAd kal oTépIa.
Ai0BéTel éva oUOTNPA QVOIYHATOG KOl
KAEIOINATOG ao@aAgiag, yia poAd Kai
oTOpIa, OE TIEPITITWON OIOKOTIAG TOUu
NAEKTPIKOU  PEUPATOG: N TOTTOBETNON
piog  paviBédag  aoaAeiog  €18IkoU
TUTTOU ETTITPETTEI TO XEIPOKIVNTO AvolyUa
KOl KAEIOIUO yIa TO POAG 1) TO OTOPI.
H puBuion Twv emdvw Kal KATW opiwv
NG S1adPOPNG TOU HOTEP TTPAYHATOTION-
itan ge TTANKTPa. Ta TTAAKTPa SlaBéTouv
£va TTPOOTATEUTIKO KAAUPMA, TO OTTOi0
€Eao@aAilel TN OTEYAVOTNTA TNG KEPO-
NG Tou poTéP, OTAV €ival €YKATEOTN-
HEVO O€ EEWTEPIKSG XWPO, PE TO TTAAKTPA
TTPOG TA ETTAVW.

1. Ao@dAsia

1.1 F'evikég MAnpogopieg

To mapdv mpoidv Somfy TIpémel va
eykaraoTaBei Kal va  XpnolgoTroindei
armd eTMayyeAUaTIA, PE YVWOEIG OTOUG
MNXAVIOPOUG KAl QUTOMOTIONOUG TwV
KOTOIKIWV, YIO TOUG OTTOIOUG TO £YYPa®pO
QaUTO UTTAPXEL.

Mpiv amd omoladiTioTe gyKaTdoTaOn,
ehéyéte TN oupPatdtnTa QuToU TOU
TIPOIOVTOG PE TOUG OXETIKOUG €EOTTAI-
opoUG Kal ageaoudp.

To TTapoV £yypa@o TTEPIYPAPEI TNV EYKA-
TdoTaON, TN AEIToupyia Kal Tov TPOTTO
XPAoNG autoU Tou TTPOIBVTOG.

To dropo Trou Ba KAvel TNV eykaTdaTaon
Ba TTpETTEl €TTIONG VA CUPPOPPWOET PE
TOUG KOVOVEG Kal Tn VOpOoBeoia Trou
10%0€El OTN XWpPa OTToU YiVETal N £yKATA-
OTACT KOI VO EVNHEPWOEI TOUG TTEAGTEG
TOU YO TOUG OPOUG XPAONG KAl CUVTH-

pNONG TOU TIPOIBVTOG.
OtroiadATOTE GAAN XPAON TTéPav Tou
TOPEQ EQPAPUOYNG TTOU €XEl OpPiOEl N
Somfy eival akatdAAnAn. Ze TepiTITwon
GAMANG  Xxpnong, ouvemtdyetal Ot dev
TNEABNKAV oI 0dnyieg TToU TTEPIYPAPO-
VIOl OTO TTAPOV £yyPaQo, Kal ETTIPEPEI
TOV OTTOKAEIOPO OTTOI000ATIOTE EUBUVNG
Kal yyunang atmo Tn Yepid Tng Somfy.
1.2 l'evikég 0Bnyieg ao@aAeiag
1) Mn BubiceTe TTOTE TO PYOTEP O€E UYPO!
2) ATTo@eUyeTe Ta XTUTTAPOTA!
3) ATTOQEUYETE TIG TITWOEIG!
4) Mnv TpuTIATE TTOTE TO JOTEP!
5) ®nidxvere TAvioTe €va Bpoxo OTO
KaAwdIo TpoPodoaiag, yia va aTopeU-
YETE TN digioduan vepou aTo poTEP!

» BAémre Eikova A
1.3 ZuvBnkeg xpRong
- BeBaiwBeite 011 TO YOTEP €XEI TTAPO-
000¢ei pe TO TTPOOTATEUTIKO KAAUPMA
Kal, WG TTPOAIPETIKO €EOTTAIONO, pE Ta
Kopddvia puBbuIoNG.
- XpnoipyotroinoTe €éva dokTUAIo £6650U
Kol pia gaviBéAa ao@aleiog, €EOTTAI-
opéva pe évav dgova Kapé Twv 6 mm
n évav efaywvikd dgova Twv 7 mm
(ageooudp, dev TrepIAapfdvovTal oThv
Tapadoan TNG CUOKEUNG).

2. EykatdoToon
2.1 MNpoeToipaoia Tou HOTEP
- ToTroBETAOTE TOUG AVTIGTOIXOUG AVTG-
TITOpEG Tou G&ova, kopwva (1) kal péda
(2), oTO poTép.
- MetpAiote 1O pnAkog (L1) avdpeoa
aTNV KEPAAR TOU POTEP KAl TO GKPO TNG
p6daG.

» BAéme Eik6va B
2.2 NpoegToipaoia Tou CwWARvVaA
- Kéyrte 10 owArjva T0AIgNG oTo €TMBU-

HNTO PNKOG. | |
- Apaipéote  T0 ypéQla  omd  TO
owAfva TUNIENG Kal OTTOPOKPUVETE TO
piviopara.
- Na oTpoyyuloug owAfveg TUNIENG,
KOWTE £T01 TO CWAARVA WOTE VA OXNUATI-
OTE( JIa EYKOTTH, CUM@WVA YE TIG TITOPA-
KaTW SIACTACEIG:
e=4mm,h=28mm
» BAéme Eikova C
2.3 ZuvapuoAdéynon
HOTEP - CWARVa
- MepdoTe 1O YOTEP PECQ OTO CWARvVa
TUNIENG.
- [Na Toug aTPOYYUAOUG CWANVEG, TOTTO-
BeTAOTE TO QVTIOTOIXO KAPE TNG KOPW-
Vag OTNV EYKOTTA TOU CWANVa.
- ZTEPEWOTE TO OWARVA TUNIENG OTNn
poda pe 4 Aapapivopideg @ 5 mm n 4
XOAUBOIVa TUPAG TTpiTaivia & 4,8 mm
TOTTOBETNPEVA OE ATTOOTAON:
- TOUuAdIoTOV 5 mm aTTé TO E§WTE-
PIKG GKPO TNG podag: L1 - 5, kai
- 70 TTOAU 15 mm aTro 10 E§WTEPIKO
AaKpo TNG pAdag.
Mpogoyn: o1 Bideg i Ta TUPAG TTPITaIVIa
eV TIPETTEI VO OTEPEWVOVTAI GTO POTEP,
MG pévo atn péda.
» BAémre Eikova D
2.4 Tomrof£TnON TWV KOPSOVIWV
PUBMIONG (TTPOAIPETIKA)
QG TTPOAIPETIKOG £EOTTAIONOG, TTapadi-
dovtal dUo Kopdovia pubuiong padi pe
TO POTEP. AUTA Ta KOPOOVIA ETTITPETTOUV
TO XEIPIOPO TwV TTAAKTPWVY puBuIong,
étav dev gival duvati n TpéoBaacn o€
auTa.
- BydATe TO TTPOCTATEUTIKO KAAUMA.
- TorroBeTAOTE  TO  KOPBOVIA  OTNV
KEPAAT| TOU KIvNTHPA.
Mpoooxn! Edv xpnoipotroiodvtal Kopdo-

via, dev gival duvaTth n ETTAVATOTTOBE-
TNON TOU TIPOCTATEUTIKOU KOAAUUHOTOG.
» BAémre Eikova E
2.5 ToroBéTnon Tng paviBéAag
ac@aAeiag
- Z1EPEWOTE TO DOKTUAIO E§680U TTPOTaP-
HUOOUEVO OTNV KEPOAR TOU POTEP.
» BAéme Eikova F
2.6 ToroBéTnon Tou CwWARVa
ME TO HOTEP
- ToTroBeTAOTE TO CWARVA WE TO YOTEP
OTO OTAPIYHA GKPOU.
- TorroBetoTe T0 CWArvVA pE TO HOTEP
OTO GTAPIYHA KIVNTAPA.
- ToroBeTAOTE TOV AOPANIOTIKO SAKTU-
Ao oTn 6éon Tou.
» BAéme Eikéva G
2.7 KaAwdiwon
- AlokOWTE TNV TPOYOdOTia SIKTUOU.
- 2uvOEaTE TO POTEP, OUPPWVA HE TIG
TTANPOPOPIEG TOU TTAPAKATW TTIVAKA:

230V 120V KaAwdio
50 Hz 60 Hz
L MrrAe \eukd Oudgrepog
(N)
2 Kagé MaUpo ddon
3 |Mpdoivo- . .
Kitovo Mpdoivo  |leiwon

» BAéme Eikéva H
3. "EAeyxog AsiToupyiag

TMa T Asimoupyia Tou YOTEP, TTPETTEN VO KATO-
XWPNOETE éva aaUpuaTo xeipioTpio RTS.
Mpoooxr): MTropei va Tpogodoreital
Uovo éva potép Tn @opd!

Mpoooxr: Mn xpnolpoTrolEiTe aoup-
yato xeipiotipio TUTTou Inis RT / Inis
RTS yia Tov éAeyxo Aeitoupyiag!

3.1 Kataxwpnon Ttou acUppa-
TOU XeIpioTnpiou RTS
- ByGATe 1O TTPOOTATEUTIKG KEAUMUA.
- Mamote  Tautdxpova TO  AEukd
Kal TO KiTPIVO TTAAKTPO yia va Ta
EVEPYOTIOINOETE.
- @éoTe UTTO TAON.
- MatoTte  Tautdxpova Ta  TTAAKTPA
Avodou / KaBodou Tou aoUpuatou
xelpiotnpiou RTS: 10 poAd / 10 OTOPI
KAvel pia olvtoun kivnon Emavw/
Kdtw, 10 aoUpUOTO XEIPIOTAPIO EXEI
TTPO-KaTaXwpnOEei 0To POTEP.
» BAéme Eikovall
3.2 "EAeyx0g TnG popdag
TEPICTPOPNG
- Mamote 10 TAAKTPO AvOdou TOU
aoupuaTou xeiploTnpiou RTS:
a) Edv 10 poAd / 10 o1épI avéBel, n
@Opa TTEPIOTPOPAG Eival OWOTH.
TePAOTE OTNV TTapaypago «Pubuion
TWV opiwv d1IadPOUAGY.
b) Edv 10 poAod / 10 0TOPI KATEREL, N
@Opa TTEPIOTPOPAG dev €ival CWOTH:
TTEPAOTE GTO ETTOUEVO BAHA
- Mamote 10 MAAKTPO STOP/My TOU
aouppaTou  Xelpiotnpiou RTS  péxpl
TO MOTEP va KAvEl pia oUVTOPn Kivnon
ETMAVW/KATW: N POPA TIEPITTPOPNG EXEI
TpOTTOTTOINOEI.
- MatAoTe 10 TAAKTPO TNG AvOdou Tou
acUppaTou Xelpiotnpiou RTS yia va
eAEYEETE TN POPA TTEPIOTPOPAG.
» BAéme Eikéva J
3.3 PUBuION TWV opiwv
S1adpopung
3.3.1 Kdatw 6pio diadpopng
- KateBdote 10 poAd/To oTOpI 0TV
emBupnT KATw 660N TOTWVTOG TO
TAAKTPO KaBddou TOU aoUppartou
XelpioTnpiou RTS.

- AgnoTe 1o TTARKTPO KaBddou agou
T0 poAd / To OTOpI PTACEl OTNV KATW
Béon.
- Edv xpeideTal, rpooapudaoTe Tn Bon
yia T0 poAS / TO OTépI PE TA TTARKTPC
Avodou kal Kabodou.
- Z1a0¢ite ammévavTl aTmmé TNV KeQOAR
TOU POTEP:
a) Edv 10 poAd /10 aTOpI KATEREI OTA
0€€18 TNG KEPAANG, TTATAGTE TO KITPIVO
TTAAKTPO YIO VA TO EEPTTAOKAPETE: TO
KATW OpI0 SIOOPONNAG €XEI PUBUIOTEI.
b) Ed&v 10 poAd / TO OTOpPI KaTEREI
oTa apIoTEPA TNG KEPAANG, TTATAOTE
TO AEUKO TTARKTPO YIO VO TO §EPTTAO-
KAPETE: TO KATW OPIO BIABPOPAG EXEI
puBuIOTE.
» BAéme Eikova K
3.3.2 Emrdvw 6pio d1adpopng
- AveBdoTe 1O pOAd/TO OTOPI OTNV
€mBuuNTH €TAvw B€on TTATWVTAG TO
TTAAKTPO Avodou.
- Apnote 10 TAAKTPO Avédou agou
TO PoAS / TO OTOPI PTACEl OTNV ETTAVW
Béon.
- Edv xpeideTal, pooapudoTe Tn Béon
yla T0 poAS / TO OTépI PE Ta TTAAKTPA
Avédou kal KaBodou.
- ZraBeite amévavtl amd TNV KEQAAR
TOU HOTEP:
a) Ed&v 10 poAd / 10 0T16pI KaTEREI
oTa JegId TNG KEPAAAG, TTATACTE TO
AeuKS TTAAKTPO yIa va TO EEPTTAOKG-
PETE: TO ETTAVW OpPIO BIAdPOPNG £XEI
puUBMIOTEI.
b) Edv 10 pohd / T0 0TOPI KATEREI OTA
apIoTEPE TNG KEPAAAG, TTOTHOTE TO
KiTPIVO TTARKTPO YIa va TO EEUTTAOKG-
PETE: TO ETTAVW OpPIO BIASPOMNG £XEI
pUBUIOTEI.
» BAéme Eikova L




- 3.4 Checking the settings
- Check the setting of the upper and lower end limits
using the RTS control point.
- Press the RTS control point PROG button to program the first
control point.

» Seeillustration M
3.5 Fitting the protective housing
- If the motor is used outdoors on an awning with the push-
buttons facing upwards and without pull tabs, the protective
housing should be refitted.
- For all other fitting arrangements such as the push-buttons
facing downwards or using adjustment pull tabs, for example,
the protective housing should not be fitted.

» Seeillustration N

4. Parameter setting
4.1 Adding/Deleting RTS and RT control points
4.1.1 RTS control point
- Find an RTS control point programmed in the motor.
- Press and hold the RTS programmed control point PROG
button until the motor moves for a few seconds: the motor is in
programming mode.
- Quickly press the RTS control point PROG button to add or
delete: the motor moves for a few seconds and the RTS control
point is programmed or deleted from the motor.
» Seeillustration O
4.1.2 Inis RT/Inis RTS control point
- Find an RTS control point programmed in the motor.
- Press and hold the RTS programmed control point PROG
button until the motor moves for a few seconds: the motor is in
programming mode.
- Form a contact between the metal PROG plate and the battery
mounting for the Inis RT/Inis RTS: the motor moves for a few
seconds and the Inis RT/Inis RTS control point is programmed
or deleted from the motor.
» Seeillustration P
4.2 Adding/Deleting RTS sensors
- Find an RTS control point programmed in the motor.
- Press and hold the RTS programmed control point PROG
button until the motor moves for a few seconds: the motor is in
programming mode.
- Quickly press the RTS sensor PROG button to add or delete:
the motor moves for a few seconds and the RTS sensor is
programmed or deleted from the motor.
» See illustration Q
4.3 Setting intermediate positions
4.3.1 Definition
The LT 50 CSI RTS motor allows two intermediate positions of
the roller shutter/awning to be defined and programmed:
- one upper intermediate position, called IP1, accessible
when the roller shutter/awning is in the raised position,
- one lower intermediate position, called IP2, accessible

when the roller shutter/awning is in the lowered position,

If the roller shutter/awning has not been moved for more than
3 minutes, a single press on the STOP/MY button will access
movement in the intermediate position. If the roller shutter/
awning has been moved less than 3 minutes previously, the
STOP/MY button must be pressed twice in succession to
access movement in the intermediate position.
4.3.2 Upper intermediate position - IP1
- Raise the roller shutter/awning to the upper end limit.
- Press the STOP/My button.
- Then simultaneously press the Down and STOP/My buttons:
the roller shutter/awning is lowered.
- Press the STOP/My button when the roller shutter or awning
reaches the required position.
- If necessary, adjust the position of the roller shutter/awning
with the Up and Down buttons.
- Press the STOP/My button until the motor moves for a few
seconds: IP1 intermediate position 1 is programmed.

» Seeillustration R
4.3.3 Lower intermediate position - IP 2
- Lower the roller shutter/awning to the lower end limit.
- Press the STOP/My button.
- Then simultaneously press the Up and STOP/My buttons: the
roller shutter/awning is raised.
- Press the STOP/My button when the roller shutter or awning
reaches the required position.
- If necessary, adjust the position of the roller shutter/awning
with the Up and Down buttons.
- Press the STOP/My button until the motor moves for a few
seconds: IP2 intermediate position 2 is programmed.

» Seeillustration S
4.3.4 Modifying intermediate positions
- Follow the adjustment procedure given in the section entit-
led "Intermediate position 1 - IP1" or “Intermediate position 2
-1P2".
N.B.: the roller shutter/awning must not be in either interme-
diate position 1 IP1 or intermediate position 2 IP2.

» Seeillustrations R, S

4.3.5 Deleting an intermediate position
- Press the STOP/My button to find the IP1 or IP2 intermediate
position to be deleted.
- Press the STOP/My button until the motor moves for a few
seconds: the intermediate position is deleted.

» Seeillustration T

5. Operation
5.1 Using intermediate positions

The intermediate positions can be accessed when the roller
shutter/awning is at the upper or lower end limit.

5.1.1 Shutter/awning  last moved more than
3 minutes ago
- Press the STOP/My button to find the programmed interme-
diate position: The roller shutter/awning starts to move and
stops in the intermediate position.
5.1.2 Shutter/awning last
3 minutes ago
- Press the STOP/My button once.
- Press the STOP/My button again to find the programmed
intermediate position: The roller shutter/awning starts to move
and stops in the intermediate position.
5.2. Operating the emergency crank
Caution! Never operate the roller shutter or awning using an
RTS control point while using the emergency crank!
- Switch off the power supply.
- Hook the Somfy emergency crank into the ring.
- Turn the crank to raise or lower the roller shutter or awning.

» Seeiillustration U

moved less than

6. Resetting
6.1 With an RTS control point programmed in
the motor.
N.B.: This reset deletes all control points, sensors and interme-
diate positions programmed.
N.B.: Only switch off the current for the motor to be reset!
N.B.: Do not use the Inis RT/Inis RTS control point for
resetting!
- Place the roller shutter/awning in the mid-height position
- Cut the power supply for 2 seconds.
- Switch the power supply back on for 5 to 15 seconds.
- Cut the power supply for 2 seconds.
- Switch the power supply back on: the roller shutter/awning
moves for a few seconds.
Caution : if the roller shutter/awning is in the upper or lower end
limit position it will move up and down briefly..
- Press the RTS control point PROG button until the motor
moves for a few seconds:
» All the RTS control points, RTS sensors and interme-
diate positions are cleared.
- Follow the procedures in the "Parameter setting" section to
RTS control points, RTS sensors and intermediate positions.
» Seeillustration V
6.2 With a new RTS control point
N.B.: This reset deletes all control points and sensors program-
med, but the intermediate positions are retained.
N.B.: Only switch off the current for the motor to be reset!
N.B.: Do not use the Inis RT/Inis RTS control point for
resetting!
- Place the roller shutter/awning in the mid-height position
- Cut the power supply for 2 seconds.
- Switch the power supply back on for 5 to 15 seconds.
- Cut the power supply for 2 seconds.
- Switch the power supply back on: the roller shutter/awning

moves for a few seconds.
Caution : if the roller shutter/awning is in the upper or lower end
limit position it will move up and down briefly.
- Press the RTS new control point PROG button until the motor
moves for a few seconds:

» all the RTS control points and RTS sensors are cleared

and

» the new RTS control point is programmed in the motor.
- Follow the procedures in the "Parameter setting" section to
RTS control points and RTS sensors.

» Seeillustration W

- 3.4 Verificacao das regulagoes
- Verificar a regulagédo dos fins de curso superior e
inferior, através do ponto de comando RTS.
- Pressionar o botdo PROG do ponto de comando RTS, para
registar o primeiro ponto de comando.

» Ver Figura M
3.5 Montagem da cobertura de proteccéo
- Se o motor for utilizado num toldo, no exterior, com os botdes
de presséo orientados para cima e sem corddes, repor a cober-
tura de proteccéo.
- Em todas as outras condi¢cbes de montagem, por exemplo,
botdes de pressdo orientados para baixo ou utilizagdo de
corddes de regulagdo, néo repor a cobertura de protecgao.

» Ver Figura N

4. Parametrizagao
4.1 Adicionar/Apagar pontos de comando
RTS e RT

4.1.1 Ponto de comando RTS
- Seleccionar um ponto de comando RTS registado no motor.
- Pressionar longamente o botdo PROG do ponto de comando
RTS registado, até ao inicio do movimento acima/abaixo do
motor: 0 motor estd em modo de programagao.
- Pressionar brevemente o botdo PROG do ponto de comando
RTS a adicionar ou a apagar: o motor efectua um movimento
acima/abaixo e o ponto de comando RTS é registado ou
apagado do motor.

» Ver Figura O
4.1.2 Ponto de comando Inis RT/Inis RTS
- Seleccionar um ponto de comando RTS registado no motor.
- Pressionar longamente o botdo PROG do ponto de comando
RTS registado, até ao inicio do movimento acima/abaixo do
motor: 0 motor estd em modo de programagao.
- Estabelecer um contacto entre a faixa PROG e o suporte
de pilha do Inis RT/Inis RTS: o motor efectua um movimento
acima/abaixo e o Inis RT/Inis RTS é registado ou apagado do
motor.

» Ver Figura P
4.2 Adicionar/Apagar sensores RTS
- Seleccionar um ponto de comando RTS registado no motor.
- Pressionar longamente o botdo PROG do ponto de comando
RTS registado, até ao inicio do movimento acima/abaixo do
motor: 0 motor estd em modo de programagao.
- Pressionar brevemente o botdo PROG do sensor RTS a
adicionar ou a apagar: o motor efectua um movimento acima/
abaixo e o sensor RTS é registado ou apagado do motor.

» Ver Figura Q
4.3 Regulagao das posigoes intermédias
4.3.1 Definigao
O motor LT 50 CSI RTS permite definir e registar duas posi¢gdes
intermédias do estore/toldo:

- uma posicao intermédia superior, dita IP1, acessivel
quando o estore/toldo est4 em posigao superior,
- uma posicdo intermédia inferior, dita IP2, acessivel
quando o estore/toldo esta em posicéo inferior.
Se o estore/toldo ndo efectuou um movimento ha mais de
3 min, uma breve pressdo no botdo STOP/MY permite o
acesso, 0 movimento para a posigao intermédia. Se o estore/
toldo efectuou um movimento ha menos de 3 min, duas pres-
s@es sucessivas no botdo STOP/MY permite o movimento para
a posicao intermédia.
4.3.2 Posigao intermédia superior - IP1
- Subir o estore/toldo em fim de curso superior.
- Pressionar o botdo STOP/My.
- Em seguida, pressionar simultaneamente os botSes descida
e STOP/My: o estore/toldo desce.
- Pressionar o botdo STOP/My quando o estore/toldo atingir a
posigao pretendida.
- Se for necessario, ajustar a posi¢do do estore/toldo com os
botdes subida e descida.
- Pressionar o botdo STOP/My até ao inicio do movimento
acima/abaixo do motor: a posicdo intermédia 1 IP1 esta
registada.
» Ver Figura R
4.3.3 Posicao intermédia inferior - IP 2
- Descer o estore/toldo em fim de curso inferior.
- Pressionar o botdo STOP/My.
- Em seguida, pressionar simultaneamente os botdes subida e
STOP/My: o estore/toldo sobe.
- Pressionar o botdo STOP/My quando o estore/toldo atingir a
posicéo pretendida.
- Se for necessario, ajustar a posi¢cdo do estore/toldo com os
botdes subida e descida.
- Pressionar o botdo STOP/My até ao inicio do movimento
acima/abaixo do motor: a posi¢do intermédia 2 IP2 esta
registada.
» Ver Figura S
4.3.4 Modificagao das posigoes intermédias
- Aplicar o procedimento de regulacéo indicada no paragrafo
"Posigao intermédia 1 - IP1" ou "Posi¢éo intermédia 2 - IP2 ».
Atencao: o estore/toldo ndo deve estar nem na posicéo inter-
média 1 IP1, nem na posi¢éo intermédia 2 IP2.
» Ver Figuras R, S
4.3.5 Apagar uma posicao intermédia
- Pressionar o botdo STOP/My para atingir a posi¢do intermé-
dia IP1 ou IP2 a apagar.
- Pressionar o botdo STOP/My até ao inicio do movimento
acima/abaixo do motor: a posi¢éo intermédia é apagada.
» Ver Figura T

5. Utilizagéo

5.1 Utilizagao das posigoes intermédias

As posigoes intermédias sdo acessiveis quando o estore/toldo

esta em posigéo de fim de curso superior ou inferior.

5.1.1 Ultimo movimento do estore/toldo efectuado h&

mais de 3 min

- Pressionar o botdo STOP/My, para atingir a posi¢éo intermé-

dia registada. O estore/toldo efectua um movimento e para em

posi¢do intermédia.

5.1.2 Ultimo movimento do estore/toldo efectuado ha

menos de 3 min

- Pressionar, uma primeira vez, o botdo STOP/My.

- Pressionar, uma segunda vez, o botdo STOP/My, para atin-

gir a posicdo intermédia registada. O estore/toldo efectua um

movimento e para em posi¢ado intermédia.

5.2. Utilizacdo da manivela de emergéncia

Atencdo! Nunca comandar o estore/toldo através do ponto

de comando RTS durante a utilizagdo da manivela de

emergéncia!

- Desligar a alimentagéo do sector.

- Introduzir o gancho da manivela de emergéncia Somfy no

anel.

- Rodar a manivela para fazer subir ou descer o estore/toldo.
» Ver Figura U

6. Reposicéao a zero
6.1 Com um ponto de comando RTS registado

no motor
Atencdo: Esta reposicdo a zero apaga todos os pontos de
comandos, 0s sensores e as posi¢cdes intermédias registadas.
Atencéo: So6 realizar o duplo corte de corrente ao nivel do motor
que deve ser reposto a zero!
Atencao: N&o utilizar um ponto de comando de tipo Inis RT/Inis
RTS para efectuar a reposicéo a zero!
- Colocar o estore/toldo até meio
- Desligar a alimentacgéo do sector durante 2 s.
- Voltar a ligar a alimentagao do sector entre 5s e 15 s.
- Desligar a alimentacéo do sector durante 2 s.
- Voltar a ligar a alimentagdo do sector: o estore/toldo efectua
um movimento durante alguns segundos.
Observacgéo : se o estore/toldo estiver em fim de curso supe-
rior ou inferior, entdo efectuard um breve movimento acima/
abaixo.
- Pressionar o botdo PROG do ponto de comando RTS, até ao
inicio do movimento acima/abaixo do motor:

» todos os pontos de comando RTS, os sensores RTS e

as posicdes intermédias sdo apagados.
- Aplicar os procedimentos do capitulo "Parametrizagéo", para
adicionar pontos de comando RTS, sensores RTS e posicdes
intermédias.

» Ver Figura V

6.2 Com um novo ponto de comando RTS
Atencdo: Esta reposi¢do a zero apaga todos os pontos de
comandos e os sensores registados, mantendo-se, no entanto,
as posicdes intermédias.
Atencdo: So6 realizar o duplo corte de corrente ao nivel do
motor que deve ser reposto a zero!
Atencao: N&o utilizar um ponto de comando de tipo Inis RT/Inis
RTS para efectuar a reposicéo a zero!
- Colocar o estore/toldo até meio
- Desligar a alimentacéo do sector durante 2 s.
- Voltar a ligar a alimentacao do sector entre 5s e 15 s.
- Desligar a alimentagéo do sector durante 2 s.
- Voltar a ligar a alimentag&o do sector: o estore/toldo efectua
um movimento durante alguns segundos.
Observacéo : se o estore/toldo estiver em fim de curso supe-
rior ou inferior, entdo efectuard um breve movimento acima/
abaixo.
- Pressionar o botdo PROG do novo ponto de comando RTS,
até ao inicio do movimento acima/abaixo do motor:

» todos os pontos de comando RTS e os sensores RTS

sdo apagados e

» 0 novo ponto de comando RTS é registado no motor.
- Aplicar os procedimentos do capitulo "Parametrizagédo”, para
adicionar pontos de comando RTS e sensores RTS.

» Ver Figura W
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- 3.4 Control de los ajustes

- Controle el ajuste de los finales de carrera superior

e inferior mediante el punto de control RTS.
- Pulse el botén de programacién PROG del punto de mando
RTS para registrar el primer punto de mando.

» Ver figura M
3.5 Montaje de la cubierta de proteccién
- Si el motor se utiliza en un estor, en el exterior, con los boto-
nes pulsadores orientados hacia arriba y sin tiradores, vuelva a
colocar la cubierta de proteccion en su lugar.
- En todas las demaés condiciones de montaje, por ejemplo, con
los botones pulsadores orientados hacia abajo o utilizando tira-
dores de ajuste, no vuelva a colocar la cubierta de proteccion
en su lugar.

» Ver figura N

4. Programacion
4.1 Adicion o Supresion de puntos de mando
RTSy RT
4.1.1 Punto de mando RTS
- Tome un punto de mando RTS registrado en el motor.
- Mantenga pulsada la tecla PROG del punto de mando RTS
registrado hasta el vaivén del motor: el motor se encuentra en
modo de programacion.
- Pulse brevemente la tecla RTS a afiadir o a suprimir: el motor
efectla un vaivén, el punto de mando RTS queda registrado o
suprimido del motor.
» Ver Figura O
4.1.2 Punto de mando Inis RT/Inis RTS
- Tome un punto de mando RTS registrado en el motor.
- Mantenga pulsada la tecla PROG del punto de mando RTS
registrado hasta el vaivén del motor: el motor se encuentra en
modo de programacion.
- Establezca un contacto entre la pista de programacion PROG
y el soporte de pila del Inis RT / Inis RTS : el motor efectlia un
vaivén, el Inis RT/ Inis RTS queda registrado o suprimido del
motor.
» Ver figura P
4.2 Adicion o Supresion de sensores RTS
- Tome un punto de mando RTS registrado en el motor.
- Mantenga pulsada la tecla PROG del punto de mando RTS
registrado hasta el vaivén del motor: el motor se encuentra en
modo de programacion.
- Pulse brevemente la tecla de programacién PROG del sensor
RTS a afiadir o a suprimir: el motor efecttia un vaivén, el sensor
RTS queda registrado o suprimido del motor.
» Ver figura Q
4.3 Ajuste de las posiciones intermedias
4.3.1 Definicion
El motor LT 50 CSI RTS permite definir y registrar dos posicio-
nes intermedias de la persiana enrollable o del estor:
- una posicion intermedia alta, llamada IP1, accesible

cuando la persiana enrollable o el estor esta en posicion
elevada,
- una posicion intermedia baja, llamada IP2, accesible
cuando la persiana enrollable o el estor esta en posicion
baja,
Si la persiana enrollable o el estor no ha sido desplazado
desde hace mas de 3 minutos, una simple pulsacién de la tecla
STOP/MY permite acceder al desplazamiento en posicion inter-
media. Si la persiana enrollable o el estor ha sido desplazado
desde hace menos de 3 minutos, dos pulsaciones sucesivas
de la tecla STOP/My permiten el desplazamiento en posicion
intermedia.
4.3.2 Posicion intermedia alta - IP1
- Subir la persiana enrollable o el estor al final de la carrera
superior.
- Pulse la tecla STOP/My.
- A continuacion, pulse al mismo tiempo las teclas Bajada y
STOP/My: la persiana enrollable o el estor baja.
- Pulse la tecla STOP/My cuando la persiana enrollable o el
estor se encuentre en la posicion correcta.
- Si fuese necesario, ajuste la posicién de la persiana enrolla-
ble con las teclas Subida y Bajada.
- Pulse la tecla STOP/My hasta que el motor efectie un vaivén:
la posicion intermedia 1 IP1 queda registrada.
» Ver figuraR
4.3.3 Posicion intermedia baja - IP 2
- Baje la persiana enrollable o el estor al final de la carrera
inferior.
- Pulse la tecla STOP/My.
- A continuacion, pulse al mismo tiempo las teclas Subida y
STOP/My: la persiana enrollable o el estor sube.
- Pulse la tecla STOP/My cuando la persiana enrollable o el
estor se encuentre en la posicion correcta.
- Si fuese necesario, ajuste la posicion de la persiana enrolla-
ble con las teclas Subida y Bajada.
- Pulse la tecla STOP/My hasta que el motor efectie un vaivén:
la posicion intermedia 2 IP2 queda registrada.
» Ver figura S
4.3.4 Modificacion de las posiciones intermedias
- Siga el procedimiento de ajuste descrito en la seccién
"Posicion intermedia 1 - IP1" 0 "Posicién intermedia 2 - IP2".
Atencién: la persiana enrollable o el estor no debe encontrarse
ni en posicion intermedia 1 IP1 ni en posicién intermedia 2
1P2.
» \er Figuras R, S
4.3.5 Supresion de una posicion intermedia
- Pulse la tecla STOP/My para alcanzar la posicion intermedia
IP1 o IP2 que hay que suprimir.
- Pulse la tecla STOP/My hasta que el motor efectGe un vaivén:
la posicion intermedia queda suprimida.
» Ver Figura T

5. Utilizacién
5.1 Uso de las posiciones intermedias
Las posiciones intermedias quedan accesibles cuando la
persiana enrollable o el estor se encuentra en posicién de final
de carrera superior o inferior.
5.1.1 Ultimo desplazamiento de la persiana o del estor

realizado hace mas de 3 minutos
- Pulse la tecla STOP/My para alcanzar la posicion intermedia
registrada. La persiana enrollable o el estor se pone en movi-
miento y se detiene en posicion intermedia.
5.1.2 Ultimo desplazamiento de la persiana o del estor

realizado hace menos de 3 minutos
- Pulse la tecla STOP/My una primera vez.
- Pulse, otra vez, la tecla STOP/My para alcanzar la posicion
intermedia registrada. La persiana enrollable o el estor se pone
en movimiento y se detiene en posicién intermedia.
5.2. Uso de la manivela de emergencia
Atencién: no controle nunca la persiana enrollable o el estor
desde un punto de mando RTS mientras se esté utilizando la
manivela de emergencia.
- Corte la alimentacion eléctrica.
- Deslice el gancho de la manivela de emergencia Somfy
dentro de la anilla.
- Gire la manivela para subir o bajar la persiana enrollable o
el estor.

» Ver Figura U

6. Puesta a cero
6.1 Con un punto de mando RTS registrado en el
motor.
Atencién: Esta puesta a cero suprime todos los puntos de
mando, los sensores y las posiciones intermedias registradas.
Atencion: Sélo realice el doble corte de corriente a nivel del
motor que hay que poner a cero
Atencién: No utilice el punto de mando de tipo Inis RT/Inis RTS
para realizar la puesta a cero
- Ponga la persiana enrollable o el estor enrollable a media
altura.
- Corte la alimentacién del sector durante 2 segundos.
- Vuelva a conectar la alimentacion del sector entre 5 y 15
segundos.
- Corte la alimentacién del sector durante 2 segundos.
- Vuelva a conectar la alimentacién del sector: la persiana
enrollable o el estor se pone en movimiento durante unos
segundos.
Nota : si la persiana enrollable o el estor esta en el final de
carrera superior o inferior realiza un breve vaivén.
- Pulse la tecla de programacion PROG del punto de mando
RTS hasta el vaivén del motor:
» todos los puntos de mando RTS, los sensores RTS y las
posiciones intermedias quedan borrados.
- Siga los procedimientos del capitulo "Programacion” para

afadir puntos de mando RTS, sensores RTS y posiciones
intermedias.
» Ver Figura V

6.2 Con un nuevo punto de mando RTS
Atencion: Esta puesta a cero suprime todos los puntos de
mando y los sensores, sin embargo, las posiciones intermedias
guedan registradas.
Atencion: Solo realice el doble corte de corriente a nivel del
motor que hay que poner a cero
Atencién: No utilice el punto de mando de tipo Inis RT/Inis RTS
para realizar la puesta a cero
- Ponga la persiana enrollable o el estor enrollable a media
altura.
- Corte la alimentacién del sector durante 2 segundos.
- Vuelva a conectar la alimentacion del sector
5y 15 segundos.
- Corte la alimentacion del sector durante 2 segundos.
- Vuelva a conectar la alimentacién del sector: la persiana
enrollable o el estor se pone en movimiento durante varios
segundos.
Nota : si la persiana enrollable o el estor esta en el final de
carrera superior o inferior realiza un breve vaivén.
- Pulse la tecla de programacion PROG del punto de mando
RTS hasta el vaivén del motor:

» todos los puntos de mando RTS y los sensores RTS

son borrados y

» el nuevo punto de mando RTS queda registrado en el

motor.
- Siga los procedimientos del capitulo "Programacion” para
afladir puntos de mando RTS y sensores RTS.

» Ver Figura W
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- 3.4 "EAeyxog TwV pubpicewv

- EAéy€re Tn pUBUION TOU £TTEVW Kal TOU KATW Opiou
™G OIadPOUNG XPNOIMOTIOIVTAG TO aCUPHATO XEIPIOTAPIO
RTS.

- MatoTe 10 TARKTPO PROG TOU acUppaTou xeipiotnpiou RTS
Y10 VO KOTAXWPIOETE TO TIPWTO GOUPHATO XEIPIGTAPIO.

» BAéme Eikéva M
3.5 TomroBéTnon Tou TTPOCTATEUTIKOU KAOAUUHATOG
- Edv 10 pOTEP XpnolyoTOIEiTal Of OTOPI, €EWTEPIKA, ME
Ta TAAKTPO TIPOG Ta €TMAVW Kal Xwpig kopdovia, ToTE
ETTAVOTOTTOBETAOTE TO TTPOCTATEUTIKO KAAUPQ OTn B€on Tou.
- Xe omoleodnmote  GAAeg  Oouvlrkeg  TOTTOBETNONG,  YIa
TTOPAdEIYUA HE TA TTARKTPA TTPOG Ta KATW A PE XPrion KOPSOoVIWYV
pUBUIONG, PNV ETTAVATOTIOBETACETE TO TTPOOTATEUTIKO KAAUPMO
oTn Béon Tou.

» BAéme Eikéva N

4. PUOUION TTOPANETPWV
4.1 NpoodiRkn/A@aipeon aoUpUATWY
Xeipiotnpiwv RTS ka1 RT

4.1.1 Aoupparto xeipiotipio RTS
- Mapte éva aoUppaTto xeipioTpio RTS TTou éxel KatayxwpnOei
OTO MOTEP.
- MatoTe Tapatetapéva 10 TARKTPo PROG Tou aoUpuartou
xeipiatnpiou RTS Trou éxel kaTaxwpnOei éwg 6Tou To HOTEP KAVEL
pia oUvToun Kivnon emavw/kaTw: To PoTép €ival og AsiToupyia
TTPOYPONHATIOHOU.
- Mamote olviopya 10 TAAKTPO PROG TOU 0oUpuarou
XelpioTnpiou RTS tTou B¢AeTE va TTPOOBETETE ) VA KATAPYNOETE:
TO HOTEP KAVEI pia gUVTOMN Kivnon emavw/KdTw, To acUpuaTo
xeipiotipio RTS éxel kataxwpnbei oto ) katapynBei amd 10
Hotép.

» BAéme Eikéva O
4.1.2 Aoupparto xeipiotipio Inis RT / Inis RTS
- Mdpte éva aolpuaro xeipiotipio RTS 1ou €xel katayxwpnOei
OTO MOTEP.
- MatioTte mapatetapéva 10 TARKTPo PROG Tou acUpuarou
xelpiotnpiou RTS 110U €X€1 KaTaxwpenOEei Ewg OTOU TO HOTEP KAVEI
Hia oUvTopn Kivnon emavw/kaTw: To POTEP €ival og AsiToupyia
TIPOYPANHATIOOU.
- MpaypaToTroINoTE £TTOPN avapeaa aTov akpodékTn PROG kal
N Bdon pratapiag Tou xeipiotnpiou Inis RT / Inis RTS: 1o potép
KAVEI P1o oUVTOMN Kivnon eTTaVW/KETw, TO agUPHPATO XEIPIOTAPIO
Inis RT / Inis RTS éxel kataxwpnBei 1o i katapynOei amod 1o
Hotép.

» BAémre Eikova P
4.2 Npoodikn/Kardpynon aicdntipwv RTS
- Mépte éva aoUpparo xeipiotipio RTS mou €xel katayxwpnOei
OTO HOTEP.
- MatoTe Tapatetapéva 10 TARKTPo PROG Tou aoUpuartou
xeipiatnpiou RTS 1ou éxel kaTaxwpnOei éwg 6Tou To HOTEP KAVEL
Mo glUvTopn Kivnon emavw/KATw: To POTEP Eival O€ AeIToupyia
TIPOYPANHATIOHOU.

- MamoTe ouviopa 10 TAAKTPOo PROG ToU aioBnmipa RTS
TIoU B€AETE va TIPOOBETETE i VA KATOPYNOETE: TO HOTEP KAVEI
pia olvtoun kivnon emdvw/kdtw, o aiobntipag RTS éxel
KaTaxwpnOei aTo ) katapynBei atrd TO YOTEP.
» BAéme Eikova Q
4.3 PUBpion Twv evdidpueowy Béoewv
4.3.1 KaBopiopoég
To potép LT 50 CSI RTS emmpémel tov kaBopiopd kai TNV
KaTaxwpenon dUo evdlduecwy BEoEwV yia To POAS / TO OTOPI:
- Mo uynAfq  evdidueon Béon, Tou ovopddetal IP1,
TIPOOTTEAATIUN 6TV TO POAS / TO OTOPI BpioKeTal O€ UWNAR
Béon,
- Mo xaunA  evdidpeon Oéon, Tou ovopdletal P2,
TpooTTeEAdTIUn &Tav 1o PoAd / To aTOPI BPioKeETal € XAPNAR
Béon.
Edv 10 poAG / TO 0TpI BEV £xel HETATOTTIOTET EOW KAl TTAVW ATIO
3 AetrTd, €va atmAd atnua Tou TARKTpou STOP/MY emimpérel
TNV TTPOCRaCN KAl HETATOTTION o€ evOIAueon B€an. Edv To poAd
/ 10 OTOPI €€l pETATOTTIOTEI €OW Kal AlydTepa atrd 3 AerTd, duo
Siadoyika TrartApaTa Tou TARKTpou STOP/My emiTpéTTouv Tn
peTaromion o€ evdidueon Béan.
4.3.2 YynAR evdidueon Béon - IP1
- AveBdaoTe To poAd / To aTOPI OTO ETTAVW 6pI0 BIAdPOUNG.
- MatAoTe 10 TTARKTPO STOP/My.
- MatAoTe oTn ouvéxela Tautoxpova Ta TTARKTpa KaBddou kal
STOP/My: 10 poAS / To GTOPI KATERAIVEL.
- MatoTe 10 TARKTPOo STOP/My 610V TO POAS / TO OTOPI Eival
oTn owoTn Béon.
- Edv xpeiagetal, rpooapuooTe Tn B€on yia 1o poAd / To oTépI
pe Ta TARKTPa Avodou kal KaBddou.
- MatoTe 10 TMARKTPO STOP/My pEXPI TO HOTEP VO KAVEI pIa
olvToun kivnon emavw/kdtw: n evdidueon Béon 1 IP1 éxel
KOTaywpenoEi.
» BAéme Eikéva R
4.3.3 XapnAn evdidueon Béon - IP 2
- KatedoTe To poAd / To 0TOpI 0TO KATW 6plo dIadPOUAG.
- MatAoTe 10 TARKTPO STOP/My.
- MatoTe oTn ouvéxela TauTdxpova Ta TTAAKTPa Avodou Kal
STOP/My: 10 poAS / To GTOPI aveBaivel.
- MatAoTe 10 TTARKTPO STOP/My éTav 1o poAd / To GTOpI €ival
aTn owoTh Béon.
- Edv xpeiddetal, rpooapudaTe Tn B€on yia 10 poAS / T0 OTOPI
pe Ta TARKTPa Avodou kai Kabddou.
- MatoTe 10 TARKTPOo STOP/My péxpl TO POTEP va KAVEl pia
guvtoun kivnon emavw/kdtw: n evdidueon Béon 2 IP2 éxel
KOTawpPnoEi.
» BAéme Eikova S

4.3.4 Tpotrotroinon Twv evilduecwy BEoewv
- AkoAouBnaoTe T Sladikaaia pUBIONG TTOU TTEPIYPAPETAl OTNV
mapdypago «Evdidueon Béon 1 - IP1» 1 «Evdidueon Béon
2-1P2».
Mpoooxr: To poAd / To TOPI dev TIPETTEI VA BPioKeTal 0UTE OTNV
evdiduean Béon 1 IP1 oute oTnv evdidueon Béon 2 IP2.
» BAéme Eikoveg R, S

4.3.5 Katdpynon piag evdidueong 8éong
- MatAoTe 10 TARKTPO STOP/My yia va Tate oTnv evdlduean
0¢on IP1 1 IP2 1Tou B€AeTE VO KOTAPYAOETE.
- Matiote 70 TAAKTPo STOP/My péxpl 10 pOTEP va KAVEl
pia oUvtopun Kivnon emavw/kaTtw: n evdidueon Bfon éxel
KaTapynoei.

» BAéme Eikova T
5. XpAon
5.1 Xpon Twv eviidueowv Bécewv
H mpéofaon oTig evdidpeoeg BEaeig gival duvaTri dTav To poAd /
10 OTOPI €ival o€ BETN £TTAVW 1 KATW Opiou JIAadPOUNG.
5.1.1 To poA6 | oTO6pI HETATOTTIOTNKE TEAEUTAIO POPd

TTPIV aTTé TTAVW a1rd 3 AeTTTA
- Matote 10 TARKTPO STOP/My yia va TrdTe oTnv evildueon
Béan mou éxel katayxwpnBei: To poAd / aTdpi apxidel va KiveiTal
Kal oTapatdel o€ evoldueon Béon.
5.1.2 To poA6 / OTOPI METATOTTIOTNKE TEAEUTAIO POpPd
TpIV a1rd Alyotepa a1rd 3 AeTrTd

- MataoTe 10 TARKTPO STOP/My pia TTpwTn QOpP4.
- MatAoTe pia 8elTepn Popd 1o TTARKTPO STOP/My yia va Trdre
oTtnv evdidpean Béan Trou éxel kKatayxwpnBei: To poAd / oTdpl
apxigel va Kiveital kal oTapaTdel og evOIauEDT BEan.
5.2. Xpion tTng paviBéAag ao@aAegiag
Mpoooxn! Mnv eAéyxeTe TTOTE TO POAG / TO OTOPI E VA acUPUATO
Xelpiotipio RTS, evw xpnaoipotroleite Tn paviBéAa acg@aleiog!
- AlokoyTe TNV TPOYOd0aia dIKTUOU.
- NepdoTe 10 AykiIoTpo TG paviBéag acealeiog Somfy aTto
SaKTUAIO.
- TupioTe TN paviBéAa yia va aveBdoete 1 va KateBAoeTe T0
POAG / To OToPI.

» BAéme Eikova U

6. Mndeviopog pubpioewv

6.1 Me éva aouppaTto xeipioTipio RTS 1ou éxel
KaTaxwpnei oTo potép

Mpoooxr: Autdg o undeviopdg pubuicewv Katapyei OAa Ta

XEIPIOTAPIa, TOug aiIoBNnTApPEG Kal TIG evOIAuedeg BEOEIG TToU

£XOUV KaTaXwpPnOEi.

Mpoooxn: Kavte Tn dITTAR SIaKoTTr) pEUPATOG HOVO YIa TO POTEP

Tou OTToioU TIG pUBioEIG BEAETE va undevioeTe!

Mpoagoxn: Mn xpnaoigoTroigite acUpuato XeIpIoTApIo TUTToU Inis

RT / Inis RTS yia 10 undeviopo Twv pubuioewv!

- ®épTe TO POAG / GTOPI OTN PéDN TOU UWOUG.

- AlokdwTe TNV TPOoPOd0aia SIKTUOU yia 2 BEUT.

- ATToKaTOOTACTE TNV TPOPodoaia BIKTUOU PETAEU 5 JeUT. Kal

15 deur.
- AlokéwTe TNV Tpoodoaia SIKTUOU yIa 2 SEUT.
- ATTOKATOOTAOCTE TNV TPOPodoaia SIKTUOU: To PoAd / TO OTéPI
TiBETaN O€ Kivnaon yia PePIKG BEUTEPOAETTTA.
Znueiwon : €av T0 PoAS / aTOpI BPICKETAI OTO ETTAVW ) TO KATW
6plo d1adpopng, TOTE Ba TTPAYPATOTTIOICE! Jia gUVTOMN Kivnon
ETTAVW/KATW.
- Matnaote 10 TARKTPO PROG Tou acUppartou xeipiotnpiou RTS
UEXPI TO JOTEP va KAVEI Jia gUVTOUN Kivnon eTTaVw/KATw:
» Oha Ta acUppata xeipioTrpia RTS, Aol o aioBnTripeg
RTS ka1 6Aeg o1 evdiGueaeg BEoeig SiaypdpovTal.
- AkolouBnote Tig diadikaoieg Tou Ke@aAaiou «PUBuion
TIAPAPETPWYY YIa Vo TTpoaBéaeTe acUppata xeiplotipia RTS,
a100nNTAPeg RTS kal evdiGueoeg BEOEIG.
» BAéme Eikova V
6.2 Me véo aouppaTo xeipioThpio RTS
Mpoooxr: Autdg o pndevioudg pubuicewv Katapyei OAa Ta
XEIPIOTAPIA KAl TOUG aIOBNTAPEG TTOU €XOUV  KaTaxwpnoei,
avTiBeTa o1 evlidueaeg BEaeig dlatnpouvTal.
Mpoooxn: Kavte T dITTAr d1aKkoTT peUPATOG PHOVO VIO TO JOTEP
TOU OTToioU TIG PUBpicEIG BEAETE va pndevioeTe!
Mpoagoxn: Mn xpnoipoTrolgite acUpuaTo XeIPIOTAPIO TUTTOU Inis
RT / Inis RTS yia 10 undeviopd Twv pubpioewv!
- ®épte T0 POAS / 0TOPI OTN PEON TOU UYOUG.
- AlokéyTe TNV TPOYOd0aia SIKTUOU yia 2 BEUT.
- AtrokaTtaoTAOTE TNV Tpo@odoaia dIKTUoU PeTaEU 5 deuT. Kal
15 deur.
- AlokéwTe TNV TPOoPodOaia SIKTUOU yia 2 BEUT.
- ATToKaTOOTACTE TNV TPOPodoaia SIKTUOU: TO POAS / TO OTOPI
TiBeTan O€ Kivnon yia YePIKG SEUTEPOAETTTO.
Inueiwon : edv To poAd / aTOPI BPIOKETAI OTO ETTAVW 1) TO KATW
6plo dladpopng, TOTE Ba TTPAYPATOTIOICE! Y gUVTOMN Kivnan
ETTAVW/KATW.
- MatAaTe 10 TARKTPO PROG TOU VEOU 00UPUATOU XEIPIOTNPIOU
RTS péxpl 10 poTép va KAVEl hia oUVTOWN Kivnon eTTAVW/KATW:
» OAa ta acUppata xeipiotipia RTS kar ol aioOntipeg
RTS diaypagovtal kai
» T0 Vo aoUppaTto Xelpiothpio RTS kataxwpeital a1o
HoTED.
- AkolouBnote TG dladikaoieg Tou Ke@oAaiou «PuUBuion
TIAPAPETPWYY YIa VO TTPO0BECETE agUppata xeipioTipia RTS
Kal alodntpeg RTS.
» BAéme Eikéva W




